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Wynalasek dotyczy urzadeemia do regulowa-
nia doprywadsania rhbiornikéw w maszynach
mmykajgeych i1 mnapelniajacych. Zadaniem u-
regdzeii ' regulacyjmych do regulowania dopro-
wadzania zbiornikéw w maszynach napelnia-
Jacych jest podawanie zbiornikéw do urzadze-
wia obrSbkowego w iZgdanych odstepach czasu
w przypadku maszyn o ruchu przerywanym,
‘afho — W przypadiku maszyn o ruchu cigglym
— wirzymywanie stale tych samych wzajem-
nych odstepéw miedry zbiornikemi doprowa-
dsenymi pa taséme praenoimnikowy, gdyz w
praeciwnym raze moga 2zdarzyé sie bledne
wprowadaania, powodujgece zniszczemie lub
odksetaloemie rbiornikéw. Do tego celu stosuje
gie Jlimali podaweze, ktére chwytajg zbiornik
prrechedsaecy na teémie prrzenoénikowej i do-
crowadrein go z duka srybkodcia do narzadu

*) Wlaiciciel patentu oswiadezyl, ze twérca
wynalazku jest Herbert Geyer,

napelniajagcego. Podawaniu podlega przy tym
kazdy nadchodzacy zbiornik bez wzgledu na
tc, czy przychodzi w prawidlowym odstepie,
czy tez w nieprawidlowym. Poza tym $limak
podawczy wymaga napedu, co pocigga za soba
znaczna rozbudowe cze$ci obrotowych. Zdarza
sie réwniez, ze w przypadku stosowania takich
§limakéw, zwéj $limaka nie chwyta zbiornika,
lecz jedy'nie styka sie wierzcholkami ZWOjowW,
przez co zbiornik zakleszcza sie ulegajac znie-
ksztalceniu lub zniszczeniu.

Poza {ym znane sg sterowane obrotowe
gwiazdy, ktore za kazdym razem chwytajg

- zbiornik i prowadzg go dalej do narzgadu na-

pelniania. W takim rozwigzaniu jest réwniez
potrzebny mechanizm napedowy, skladajgcy
sie normalnie z kél zebatych. Réwniez przy
tym kazdy zbiornik jest obrabiany w spos6b
przymusowy nawet wtedy, gdy to nie jest ko-
nieczne. Ponadto tego rodzaju gwiazdy wy-
twarzajy duzy halas na skutek uderzania po-



szczegolnych ramion o $cianki' zbiorhika pod-
czas jego chwytania.

W maszynach napelniajacych stosowano réw-
niez urzydzenia kleszczowe, ktére swymi dwo-
ma ramicnami skupialy nadchodzgce zbiorniki
i za pomocg mechanizmu, sprzezonego z narzg-
dem napelniajacym, byly otwierane w chwili
kiedy mog? by¢ wprowadzony zbiornik, bie-
gnacy wewczas dalej na tasmie przencéniko-
wej, kleszcze natomiast znow sie
a nadchodzace zbiorniki znowu byly skupiane.

Urzadzenie powyzsze jest przede wszystkim
pomys$lane do pracy przerywanej i nie pozwala
na osigganie duzych wydajno$ci.

Celem niniejszego wynalazku jest uniknie-
cie dotychczasowych wad i wykonanie urza-
dzenia, ktoére nie wymaga zadnego mechaniz-

mu napedowego, zaczyna dzialaé tylko w razie -

potrzeby, przyjmuje zbiorniki delikatnie i nie
wywoluje zbednego halasu.

Wedlug wynalazku z boku tasmy przenos$ni-
kowej umieszczony jest narzad czujnikowy,
ktéry w razie braku oporu jest dociskany od-
chylnie do tasmy przeno$nikowej i w swym
polozeniu skrajnym jest utrzymywany za po-
mocg rygla, ktory moze byé otwierany przez
uklad dzwigniowy sprzezony z narzgdem na-
pelniajagcym lub podawczym. Na narzgdzie
czujnikowym jest umocowana blaszka czujni-
kowa, umieszczona réwnolegle do tasmy prze-
no$nikowej i posiada takg dlugos$é, ze przyle-
ga stycznie jednocze$nie do dwdch zbiornikow.
Konstrukecja wedlug wynalazku wykazuje te
zalete, Ze nie wymaga zadnych elementéw na-
pedowych, a posiada tylko uklad diwigniowy,
sprzezony z narzgdem napelniajacym lub po-
dawczym. Poza tym dzieki wynalazkowi uzy-
skuje sie takie urzadzenie, ktére zaczyna dzia-
la¢ tylko w razie potrzeby i pracuje bez hala-
su, przy czym nie moze mieé¢ miejsca uszko-
dzenie naczyn obrabianych przez urzgdzenie
wedlug wynalazku.

Na rysunku uwidoczniony jest przyklad wy-
konania wynalazku, przy czym fig. 1 przedsta-
wia urzadzenie w widoku z boku w polozeniu
gotowosci do pracy, fig. 2 — urzadzenie we-
diug wynalazku w widoku z géry w polozeniu
gotowosci do pracy, fig. 3 — urzgdzenie we-
dlug wynalazku w widoku 2z boku podczas
pracy i fig. 4 — urzadzenie wedlug wynalaz-
ku w widoku z géry podczas pracy.

Urzadzenie wedlug wynalazku posiada na-

zamykaly, )

rzad czujnikowy 1, ktéry na gérnym koncu
jest zaopatrzcny w blaszke czujnikowg 2. Na
tylnym koricu narzad czujnikowy 1 posiada
wyciecie, w ktére wchodzi zapadka czujniko-
wa 3. Narzad czujnikowy 1 jesi zawieszony na
przegubie 4 i wykonany tak, ze jego gérna
czeS¢ dazy do opadania ku przodowi. Zapadka
ryglujaca 3 jest rowniez zawieszona przegubo-
wo i opiera sie stale na narzadzie czujniko-
wym 1. Gwiazda podawcza 5 posiada kciuki 6
znajdujace si¢ na torze 7. Na iym torze 7 to-
czy sie krazek 8 osadzony na ukladzie diwig-

.piowym 9. Uklad dzwigniowy 9 “jest przedluzo-

ny w dot i posiada krgzek 10 znajdujacy sie
za zapadks ryglujgcg 3. Uklad diwigniowy 9
jest prowadzony w lozyskach 11. Gdy zbiorni-
ki 13 sa doprowadzane na tasmie przeno$niko-
wej 12, wowczas odchylajg cone stale blaszke
czujnikowsg 2 i praca odbywa sie bez przel
szkod, przy czym gwiazda przenosnikowa 5
odbiera zbiorniki jeden za drugim z tasmy.
Gdy jednak nastepuje skupienie (fig. 3 i 4)
i powstaje wigkszy przedzial, wéwczas blaszka
czujnikowa 2 nie trafia na opér, wskutek cze-
go narzad czujnikowy 1 przechyla sie ku
przodowi. Dzigki temu zapadka ryglujgca 3
wpada do wyciecia narzgdu czujnikowego 1
i ustala w ten sposéb, lgcznie ze zderzakiem
14, narzad czujnikowy 1 wraz z hlaszkg czujni-
kowg 2 w tym polnzeniu. Zbiorniki 13 przy-
chodzgce na tasmie 12 zostajg skupione az do
chwili, kiedy kciuk 6 podniesie za pomocg
krazka 8 uklad dZwigniowy 9, ktéry teraz kraz-
kiem 10 naciska tylny koniec zapadki ryglu-
jacej 3 i podnosi zapadke. Zbiorniki skupione
na tasmie 12 wypychajg teraz, dzieki dzialaniu
klinowemu, blaszke czujnikowg 2 z powrotem
w polozenie pogotowia, gdyz narzad czujniko-
wy 1 zostaje zwolniony przez podniesienie za-
padki ryglujacej 3. Zbiorniki sg teraz dalej

‘przenoszone przez tasme i przychodzg w ten

sposéb, ze mogg byé pochwycone i poprowa-
dzone przez ramie gwiazdy podawczej 5. Ta-
Sma przeno$nikowa 12 ma przy tym takg po-
wierzchnie, ze jest zapewniony mozliwie naj-
wiekszy spéOlczynnik tarcia miedzy zbiornikiem
i tasma przenosnikowsg. Odleglo$é narzadu
czujnikowego 1 z blaszkg czujnikowg 2 od
gwiazdy podawczej 5 jest tak dobrana ‘i ze-
strojona z predkoscia tasmy,. ze przechodzgce
w ten spos6b zbiorniki moga- byé pochwycone
przez ramiona gwiazdy podawczej 5 bez oba-
wy zakleszczenia.



Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do regulowania doprowadzania

zbiornik6w W maszynach® napelniajacych,
znamienne tym, ze z boku tas$my przenos$ni-
kowej (12) jest umieszczony narzad czujni-
kowy (1), ktéry w razie braku oporu jest
odchylany przymusowo na ta$me przenosni-
kowg (12) i w tym polozeniu jest przytrzy-
mywariy za pomocg rygla (3), wylaczalnego
za pomocg ukladu diwigniowego (9), sprzezo-
nego z narzadem do napelniania i dopro-
wadzania {5).

2.

o

Urzadzenie wediug zasirz. 1, znamienne
tym, ze narzad czujnikowy (1) podtrzymu-
je Dblaszke czujnikowg (2), umieszczong
réwnolegle do tasmy przeno$nikowej (12).
Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamien-
ne tym, ze blaszka czujnikowa (2) posiada
takg dlugosé, ze przylega stycznie jedno-
cze$niec do dwoéch zbiornikéow.

VEB Maschinenbau Burg

Zastepca: inz. J6zef Felkner
rzecznik patentowy
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