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Opis wzoru

Przedmiotem zgtoszenia jest stanowisko do selektywnej segregacji odpadéw na wybrane frakcje
zgodnie z wymaganiami obowigzujgcego Rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia 29 grudnia
2016 r. w sprawie szczegotowego sposobu selektywnego zbierania wybranych frakcji odpadéw (Dz. U.
z 2017 r. poz.19).

Za najblizszy stan techniki przyjmuje sie wzor uzytkowy PL 71769Y1.

Z dokumentu PL 71769Y1 znany jest uktad przestrzenny stanowiska edukacyjnego z ruchomym
daszkiem ostaniajgcym kosz o dowolnym ksztatcie dla czterech, pieciu, szesciu koszy o dowolnym
ksztatcie podstawy i osadzonych na mechanizmie obrotowym koszy. Stanowisko edukacyjne bedace
przedmiotem poréwnana jest urzagdzeniem stacjonarnym bez mozliwosci mobilnego przemieszczania.

Stanowisko do selektywnej segregacji odpaddéw charakteryzuje sie tym, ze zawiera automatyczny
mechanizm migawkowy umozliwiajgcy zamkniecie i otwarcie otworu wlotowego kosza.

Zgtaszany wzor uzytkowy stanowiska do selektywnej segregaciji odpadoéw przedstawiono graficz-
nie na rysunku gdzie: ,Fig. 17, ,Fig. 2”, ,Fig. 3", ,Fig. 4”.

— ,Fig. 1” obrazuje widok stanowiska koszowego w rzucie aksonometrycznym przedstawiajgc

wszystkie charakterystyczne elementy.

— ,Fig. 2” przedstawia rzut boczny stanowiska koszowego.

— ,Fig. 3” przedstawia rzut czotowy stanowiska koszowego.

— ,Fig. 4” przedstawia rzut gérny stanowiska koszowego.

Stanowisko zapewnia segregacje odpadoéw na wybrane frakcje. Uzytkownik wzywa przez aplikacje
mobilng, za pomocg telefonu lub pilota stanowisko do selektywnej segregacji odpadéw. Rozkaz dociera
do modutu tgcznosci zdalnej 5, ktéry generuje sygnat do procesora sterujgcego 13. Stanowisko kieruje
sie automatycznie do uzytkownika. Kofa jezdne z mechanizmem napedowym 10 posiadajg naped elek-
tryczny, ktory zasilany jest przez panel zasilajgcy 7. Na obudowie urzadzenia 6 umieszczone sg czujniki
kolizji 18. Procesor sterujgcy 13 odpowiada za wszystkie parametry stanowiska. Po dotarciu stanowiska
do uzytkownika, gto$nik asystenta gtosowego 17 informuje, ze stanowisko jest gotowe do pracy.

Uzytkownik wydaje komende gtosowg a mikrofon asystenta gtosowego 16 generuje odpowiedni
sygnat do procesora sterujgcego 13, ktéry uruchamia mechanizm obrotowy koszy 15 i aktywuje blo-
kady uniemozliwiajgce przypadkowe uruchomienie i otwarcie automatycznego mechanizmu migaw-
kowego 2.

Samoczynne otwarcie automatycznego mechanizmu migawkowego 2 nastepuje tylko po unieru-
chomieniu mechanizmu obrotowego koszy 15. Po odpowiednim ustawieniu kosza na odpady 11 naste-
puje dalsza aktywacja blokad oraz otwarcie mechanizmu migawkowego 2, o$wietlenia LED 3 w odpo-
wiednim kolorze oraz gtosnika asystenta gtosowego 17. Po wrzuceniu odpadu do otworu wlotowego
kosza 14 nastepuje zamkniecie mechanizmu migawkowego 2. Uzytkownik komendg gtosowg w kie-
runku mikrofonu asystenta gtosowego 16 konczy proces utylizacji odpadoéw. Istnieje takze mozliwosé
otwarcia automatycznego mechanizmu migawkowego 2 za pomocg ekranu dotykowego LCD z inter-
face 4 oraz telefonu komérkowego lub dowolnego pilota. Po zakonczeniu procesu utylizacji, procesor
sterujgcy 13 kieruje stanowisko do selektywnej segregacji odpadow, do stanowiska dokujgcego. Tam
nastepuje automatyczne podtgczenie do tadowarki w celu dotadowania panelu zasilajgcego 7. Nad bez-
piecznym ruchem stanowiska do selektywnej segregacji odpadéw do uzytkownika oraz do stacji doku-
jacej czuwajg czujniki kolizji 18. Opisane stanowisko moze pracowac tez jako urzadzenie stacjonarne,
z mozliwo$cig podtgczenia do zrddta energii na prad staty lub zmienny.

Nad stanem wypetnienia klosza 11 czuwa czujnik wypetnienia kosza 9.

Automatyczny mechanizm migawkowy 2 zabudowany jest w klapie 1 potgczonej z obudowg urzg-
dzenia 6 za pomocg zawiasu unoszenia klapy 12. Otwieranie klapy 1 nastepuje za pomocg zamka
blokujacego 8.

Uwaza sie to za nowe, uzyteczne rozwigzanie. Cechuje je prostota obstugi, atrakcyjny wyglad,
wykorzystanie nowoczesnej techniki i zajmowanie minimalnej przestrzeni. Ponadto zapewnia bezpie-
czehstwo i komfort obstugi zaréwno uzytkownika jak i pracownika okresowo oprézniajgcego kosze z od-
padow.
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Zastrzezenie ochronne

1. Stanowisko do selektywnej segregacji odpadéw posiadajgcy mechanizm obrotowy koszy 15
umozliwiajgcy wtasciwe ustawienie wybranego kosza na odpady 11 znamienne tym, ze za-
wiera automatyczny mechanizm migawkowy 2 umozliwiajgcy zamkniecie i otwarcie otworu
wlotowego kosza 14.

Rysunki
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