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Rie3enie sa tyka zapojenia riadiaceho ¢le-
na uzavretého servosystému s krokovym mo-
torom s pruZnou spédtnou védzbou od polohy
rotora, v ktorom sa za tdelom odstranenia ®
rezonanénych z6n alebo zvySenia presnosti
vyuZiva princip delenia kroku motora. Uve-
dené zapojenie umoZiluje zabezpedit ¢innost
krokového motora v uzavretej Struktire v
spolupréci s ovlddatom pracujiacim na prin- \
cipe regulacie fdzovych prudov motora, kto- ﬂ ' '
ry zabezpeCuje delenie kroku motora, pri-
¢om je postalujiice pouZitie inkrementdlne- ©
ho snimaca s inkrementom rovnym zdklad- 9 —
nému kroku motora.
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-Vynélez sa tyka zapojenia riadiaceho ¢&le-
na uzavretého servosystému s-krekovym mo-
torom s pruzZnou spétnou vdzbou od polohy
rotora, v ktorom sa za GCelom odstrdnenia
rezonanénych zén alebo zvy3enia presnos-
ti vyuZiva princip delenia kroku motora.

Doteraz pouZivané zapojenia riadiacich
¢lenov pre uzavreté servosystémy s kroko-
vym motorom s pruZnou spdtnou védzbou ne-
umoZiluji spolupréaci s ovlada¢mi pracuji-
cimi s reguldciou fédzovych priudov, ktoré mé-
7u zabezpetovat delenie kroku motora.

Tdto nevyhodu odstrafiuje zapojenie riadia-
ceho ¢lena podla vynédlezu, ktorého podsta-
ta je v tom, Ze na vstup krokového motora je
pripojeny vystup ovlddata, na vstup ktorého
je pripojeny vystup vratného ¢itaca. Vystup
vratného &itaa je eSte pripojeny na vstup
dekodéra, ktorého prvy vystup je pripojeny
k prvému vstupu a:druhy vystup je pripoje-
ny -k drohému vstupu obvodu strédZenia uhla
rozladenia medzi vektormi magnetického to-
ku stalora a rotora krokového motora, na
ktorého treti vstup je pripojeny prvy a na je-
ho Stvrty vstup je pripojeny -druhy vystup
inkrementdineho snimaca polohy spojeného
svojim vstupom s vystupom krokového mo-
tora. Prvy vystup obvodu strdZenia uhla roz-
laderiia “je pripojeny k prvému vstupu prvé-
ho ¢lena logického stiétu, na ktorého druhy
vstup je pripojend prva vstupnd svorka a
ktorého vystup je spojeny s prvym vstupom
vratného €¢ita€a. Druhy vystup obvodu stré-
Zenia vhla rozladenia je spojeny s prvym
vstupom druhého é&lena logického stdétu, na
ktorého druhy vstup je pripojend druhé4
vstupnd svarka a ktorého vystup je spojeny
s druhym vstupom vratného &itaca.

Zapojenie riadiaceho ¢lena podla vynéle-
zu umoZiuje zabezpedit &innost krokového
motora v uzavretej Struktire v spolupréci s
ovlddadom pracujicim na principe regulé-
cie fdzovych pradov motora, ktory zabezpe-
¢uje delenie kroku motora, pri¢om je posta-
tujdce pouZitie inkrementdlneho snimaca po-
lohy s inkrementom rovnym zdkladnému Kro-
ku motora.

Na pripojenom vykrese je zndzornené za-
pojenie riadiaceho ¢lena podla vynédlezu.

Na vstup krokového motora 7 je pripojeny
vystup ovlddada 6, na vstup ktorého je pri-
pojeny vystup vratného ¢&itata 3. Vystup
vratného ¢itata 3 je eSte pripojeny k vstu-
pu dekodéra 4, ktorého prvy vystup je pri-
pojeny k prvému vstupu a druhy vystup je
pripojeny k druhému vstupu obvodu straZe-
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nia uhla rozladenia 5, na ktorého treti vstup

-je pripojeny prvy a na jeho 3tvrty vstup je

pripojeny druhy vystup inkrementilneho

-snimada polohy:8 spojeného svojim vstupom

s vystupom  krokového motora 7. Prvy vy-
stup obvodu 35 strdZenia uhla rozladenia je
pripojeny k prvému vstupu prvého ¢lena lo-
gického stétu 1, na ktorého druhy vstup je
pripojend prvéa vstupnd svorka 9 a ktorého
vystup je spojeny s prvym vstupom vratného
¢itaCa 3. Druhy vystup obvodu 3 strédZenia
uhla rozladenia je spojeny s prvym vstu-
pom druhého &¢lena logického siétu 2, na
ktorého druhy vstup je pripojend druhé
vstupnd svorka 10.a ktorého vystup je spo-
jeny s druhym vstupom vratného &itaca 3.

Cinnost zapojenia je nasledovna.

Na vstup ovladdaca 6 je privedeny vystup-
ny udaj vratného ¢itada 3 v paralelnom ko-
de, ktory predstavuje poradové ¢&islo drob-
ného kroku v ramci kroku zdkladného. Na
zéklade tohto tidaja st vstupnou &astou ovléa-
dacda 6 generované Zelané hodnoty f4zovych
pridov motora 7. ZvdtSovanim respektive
zmenSovanim stavu vratného itata 3 pro-
strednictvom riadiacich impulzov privede-
nych na prva respektive druhid 10 vstupni
svorku sa vyvoldva proces krokovania cez
interval zédkladného kroku motora. Dekodér
4. generuje impulz na svoj prvy alebo druhy
vystup vZdy po zmene stavu vratného Citala
3 o interval zdkladného kroku v jednom ale-
bo druhom smere. Inkrementdlny snimaé 8
s inkrementom rovnym zdkladnému kroku
motora generuje impulz vZdy po vykonani
zékladného kroku na svoj prvy alebo druhy
vystup, v zévislosti od smeru pohybu. Ob-
vod 5 strédZenia uhla rozladenia vyhodnocu-
je rozdiel medzi po¢tom impulzov generova-
nych dekodérom 4 a podtom impulzov gene-
rovanych ikrementdlnym snimadom 8 a v
pripade ak tento rozdiel prekro&i dovolené
hodnoty, potom obvod zabezpefi generova-
nie impulzov vysokej frekvencie na svoj pr-
vy alebo druhy vystup, ktoré cez €len logic-
kého stictu 1 alebo 2 vratny ¢&ita 3 a deko-
dér 4 vyvolaji navrat vysSie uvedeného roz-
dielu do intervalu dovolenych hodndt. Stré-
Zenie uhla rozladenia zabezpefuje sprivnu
¢innost krokového motora pri rychlych zme-
nach frekvencie riadiacich impulzov prive-
denych na vstupni svorku 9 alebo 10, res-
pektive pri velkych zmendch zdtaZného mo-
mentu motora.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie riadiaceho ¢lena uzavretého ser-
vosystému s krokovym motorom s pruZnou
spédtnou vdzbou od polohy rotora a delenim
kroku vyznacdené tym, Ze na vstup krokoveé-
ho motora (7) je pripojeny vystup ovladaca
(6), na vstup ktorého je pripojeny vystup
vratného ¢itada (3), vystup ktorého je st-
gasne pripojeny k vstupu dekodéra (4), pri-
tom prvy vystup dekodéra (4] je spojeny s
prvym vstupom a druhy vystup dekodéra (4)
je spojeny s druhym vstupom obvodu (5)
straZenia uhla rozladenia, na ktorého treti
vstup je pripojeny prvy a na jeho Stvrty
vstup je pripojeny druhy vystup inkremen-

tdlneho snimada polohy (8) spojeného svo-
jim vstupom s vystupom krokového motora
(7], priGom prvy vystup obvodu (5) strdZe-
nia uhla rozladenia je pripojeny k prvému
vstupu prvého ¢lena logického siaétu (1), na
ktorého druhy vstup je pripojend prva
vstupnd svorka (9) a ktorého vystup je spo-
jeny s prvym vstupom vratného ¢itada (3),
pricom druhy vystup obvodu {5) stréZenia
uhla rozladenia je spojeny s prvym vstupom
druhého ¢lena logického si&tu (2), na kto-
rého druhy vstup je pripojena druha vstup-
nd svorka (10} a ktorého vystup je spojeny
s druhym vstupom vratného ¢itada (3).
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