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(57) Abstract

An improved  automatic
guiding arm having a deformable
hinged frame-like construction (13)
controlled by an actuator (22). The
end of said construction supports
a pair of guide wheels (28 and 29)
in a V-shaped arrangement. The
wheels are mutually pivotable about
a stationary shaft and controlled
by a control device having an angle
control member (27) hinged to the
actuator (22). Said actuator controls
the angle of the wheels and the
tilt of the arm assembly, as well as
an automatic wheel angle control
device operating as the arm is moved -
up or down. Said arm is useful
for automatically steering a public
transport vehicle.

(57) Abrégé

Le bras perfectionné

d’autoguidage présente une structure
générale en cadre articulé déformable '
(13) sous P’effet d'un vérin d’actionnement (22). L’élément d’extrémité de cette structure porte un couple de galets de guidage (28 et 29)
disposés en "V" et articulés entre eux & pivotement autour d’un axe fixe. Les galets sont actionnés par un dispositif de commande 2 pidce
d’inclinaison (27) reliée de fagon articulée au vérin d’actionnement (22). Le vérin commande 1'inclinaison des galets et le basculement de
Pensemble du bras et un dispositif de commande en inclinaison automatique des galets avec le mouvement de descente ou de montée du
bras. Application & la commande directionnelle & guidage automatique d’un véhicule de transport en commun.
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Bras perfectionné d'autoguidage d'un véhicule routier
’ le long d'un rail directeur

La présente invention se rapporte & un bras
de guidage perfectionné pour 1le guidage automatique
d'un véhicule routier le long d'un rail directeur.

Le déposant a proposé une solution de base
dans la demande frangaise antérieure n° 93 06491 se
rapportant & un ensemble d'autoguidage d'un véhicule le
long d'un rail directeur.

Pour mieux comprendre le présent perfec-
tionnement, on décrira ci-aprés la réalisation
antérieure proposée par le déposant.

L'ensemble d'autoguidage précédemment breveté
comprend un bras de guidage relevable monté articulé
sur l'extrémité du chéssis d'un véhicule routier. Ce
bras de guidage présente & son extrémité avant une téte
de guidage équipée de moyens de roulement pour suivre
un rail directeur disposé sur une chaussée au fond
d'une gorge.

Ce bras de guidage est monté articulé sur une
structure d'extrémité avant du chéssis autour de deux
axes de pivotement croisés, d'une part un axe de
basculement permettant le relevage et d'autre part un
axe de pivotement vertical autorisant des mouvements
directionnels.

Le bras présente un corps formé de deux

-chapes longitudinales juxtaposées actionneé en

mouvements de levage et d'abaissement par un vérin
articulé.

L'extrémité avant des chapes porte une téte
de guidage équipée de moyens de roulement constitués de
deux galets accouplés, disposés en "V", & pointe
dirigée vers le bas, réunis en prise sur le rail selon
une inclinaison fixe.

Un support chasse-pierre précéde et protége
la téte de guidage.
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La présente invention a pour but de fournir
un bras perfectionné dans lequel les galets disposés
également en "V" sont articulés entre eux & pivotement
et dans lequel un dispositif assure automatiquement la
mise en prise et le pincement des galets sur les rails
ou la libération automatique de ceux-ci en pivotement
d'écartement dans une phase initiale préalable a 1la
montée du Dbras. Ce dispositif assure aussi le
verrouillage automatique en position de travail de 1la
téte de guidage et des galets sur les rails. Ii est
réglé pour provoquer un léger serrage en pincement des
galets aprés la prise de contact sur le rail.

Par ailleurs, un ensemble articulé du type &
parallélogramme déformable est actionné par le vérin.
Celui-ci commande 1l'ensemble des fonctions dont 1le
relevage du bras ou sa mise en place en position de
travail et le mouvement de rapprochement des galets et
leur libération.

Divers avantages spécifiques de grande
importance viennent s'ajouter aux avantages généraux
déja mentionnés dans la demande antérieure.

La constitution des galets permet d'absorber
le faible écart di au léger déport dans les courbes.

Le dispositif de commande en rapprochement
des galets et leur 1libération assure des mouvements
précis et rapides de levage et d'abaissement du bras
ainsi qu'un engagement et un échappement du rail de
fagon nette.

Le dispositif de serrage et de desserrage
automatique de la prise mécanique des épaulements des
rails avec verrouillage compléte le fonctionnement
automatique d'ensemble du systéme directionnel
d'autoguidage et évite un déraillement fortuit, par
exemple, consécutif a des secousses importantes.

Les caractéristiques techniques et d'autres
avantages de 1l'invention sont consignés dans 1la
description qui suit, effectuée & titre d'exemple non
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limitatif sur un mode d'exécution en référence aux

dessins accompagnants dans lesquels :

. la figure 1 est une vue générale en perspective du
bras d'autoguidage perfectionné engagé sur un rail
directeur,

. la figure 2 est une vue en perspective d'ensemble de
l'avant en oblique c6té droit avec brisure sur 1'un
des galets,

. la figure 3 est une vue en perspective d'ensemble de
l'avant en oblique c6té gauche avec brisure sur 1l'un
des galets, -

. la figure 4 est une vue en coupe transversale du
couple de galets de guidage dans leur position de
travail, c'est-a-dire en 1roulage sur le rail
directeur,

. les figures 5 et 6 sont des vues en coupe
transversale du couple de galets de guidage
illustrant la montée de 1la piéce d'inclinaison
conformée en coin pour. la libération des supports des
galets de guidage,

. les figures 7, 8 et 9 sont des vues de profil
illustrant les positions des éléments articulés dans
les principales phases de la cinématique du bras,

. la figure 10 est une vue en perspective du coté
gauche montrant en perspective une réalisation a
piéce d'actionnement conique,

. la figure 11 est une vue en perspective du cété droit
montrant en perspective une réalisation & piéce
d'écartement conique.

Le bras relevable perfectionné d'autoguidage
selon l'invention constitue 1'organe sensible
directionnel le long d'un rail directeur d'un systéme
de direction & guidage automatique.

Dans ce systéme de direction avec
autoguidage, la fonction de capteur directionnel est
assurée par un bras de guidage 1 monté articulé a 1la
cardan sur un support d'extrémité 2 du chéssis d'un
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véhicule routier constituant un centre d'articulation 3
formé d'un bloc-pivot 4 prolongé latéralement par un
levier de commande directionnelle 5. Le bloc-pivot est
monté pivotant autour d'un axe vertical 6 de direction
et d'un axe horizontal 7 de basculement traversant le
corps du bloc-pivot 4 sur lequel s'appuie le bras de
guidage 1 pour ses mouvements verticaux d'abaissement
et de levage.

Le bras de guidage 1 affecte la forme d'un
corps rectiligne allongé en cadre articulé déformable
constitué de -plusieurs branches de longueur constante
articulées & deux axes de pivotement de hauteur fixe et
articulées entre elles dont une branche inférieure et
une branche supérieure qui sont réunies entre elles,
d'une part a l'avant par une branche d'extrémité et a
l'arriére par une branche fixe dans le plan de relevage
du bras. Le bras est formé d'abord d'une structure
oblique inférieure de longueur constante 8 articulée a
pivotement par son extrémité supérieure au bloc-pivot 4
par l'axe horizontal de basculement 7 et par son
extrémité inférieure 9 au corps mécanique d'une téte de
guidage 10 autour d'un axe inférieur de pivotement 11.
La téte de guidage 10 forme la branche d'extrémité. Le
cadre est formé ensuite de la branche supérieure sous
la forme d'un bras articulé de liaison 12, destiné a
constituer avec la structure oblique inférieure 8 et
d'autres éléments dont la branche d'extrémité, le cadre
d'extrémité déformable appelé ci-aprés ensemble
articuleé déformable 13 du type parallélogramme
déformable.

La structure oblique inférieure B8 est
constituée de deux bielles obliques paralléles 14 et 15
alors que le bras de liaison 12 est formé d'un levier
central 16 articulé a pivotement d'une part par un axe
de pivotement supérieur 17 & une fourche supérieure 18
et d'autre part a un bloc mécanique de liaison 19 par
un axe avant de pivotement 20. Le bloc mécanique de
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liaison 19 se prolonge a 1'avant par un chasse-pierre
21 et s'étend & l'arriére jusqu'a l'axe inférieur de
pivotement 11 qu'il porte et sur lequel s'articulent
les bielles obliques 14 et 15. Cette unité constitue
l'ensemble articulé 13 déformable sous l'action d'un
vérin d'actionnement 22 monté articulé & chacune de ses
extrémités. L'extrémité supérieure 23 du vérin 22 est
articulée a pivotement sur la fourche supérieure 18 au
voisinage de son extrémité 1libre par un axe de
pivotement 24 et 1l'extrémité inférieure 25 du vérin 22
esf articulée a pivotement par un axe 26 sur une piéce
d'actionnement 27 d'un dispositif de commande en
inclinaison pour la mise en prise ou la libération des
galets de leur emprise sur le rail directeur.

Le dispositif de commande en inclinaison des
galets assure automatiquement & partir des mouvements
de poussée ou de traction du vérin d'actionnement 22,
par l'intermédiaire d'une piéce d'inclinaison 27 mobile
par rapport & la téte de guidage, la libération ou le
rapprochement des galets de guidage ainsi que 1la
position autoverrouillée de fin de course.

On examinera maintenant plus en détail les
moyens spécifiques utilisés.

Le dispositif de commande en inclinaison se
compose de la piéce d'inclinaison 27 articulée a
pivotement & l'extrémité de la tige du vérin, soit
séparément, soit de fagon confondue avec 1l'axe
inférieur de pivotement 11.

La téte de guidage est équipée de moyens de
roulement formés de deux galets 28 et 29 disposés en
"V" & pointe dirigée vers le bas, montés sur deux
supports porte-galet 30 et 31 articulés & pivotement
entre eux autour d'un axe inférieur ou supérieur 32 ou
33 par rapport & la piéce d'inclinaison 27.

Selon la réalisation représentée, un des
galets est fixe en inclinaison. Le rapprochement ou
l'éloignement s'effectue par 1le mouvement d'un des
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galets par rapport & l'autre.

En position de travail, les galets sont en
prise sur les épaulements d'un rail directeur 34 qu'ils
enserrent par’un léger pincement. Ils sont maintenus,
par exemple dans cette position, par un verrouillage
apporté par le vérin d'actionnement maintenu légérement
en charge ou par le jeu d'inclinaison a faible pente de
la piéce d'inclinaison ou tout autre moyen.

Ils sont portés par deux supports porte-galet
30 et 31 de forme variable disposés de fagon que la
.présentétion—des galets 28 et 29 soit en "V" & pointe
dirigée vers le bas. Sur les faces extérieures de ces
supports sont montés les axes de roulement des galets.

L'un des supports porte-galet ou les deux
supports est ou sont actionné(s) en mouvements de
libération ou de rapprochement des galets par 1le
dispositif de commande et plus particuliérement par 1la
piece d'actionnement 27 qui est montée articulée sur
l'extrémité de la tige du vérin d'actionnement 22.

Différentes formes techniques de 1la piéce
d'inclinaison 27 sont possibles. La fonction générale
consiste & provoquer 1le pivotement d'au moins un
support porte-galet par le seul déplacement relatif de
cette piéce par rapport & l'autre support.

Parmi les nombreuses variantes existantes
pour la piéce d'inclinaison 27, on décrira ci-aprés
deux formes de réalisation possibles : celle en coin et
celle comportant une tige a extrémité conique.

Selon un premier mode de réalisation, les
supports porte-galet 30 et 31 délimitent entre eux un
volume récepteur pour la piéce d'inclinaison 27 dont le
mouvement provoque l'actionnement en pivotement par
rapport & leur axe commun de pivotement d'au moins un
des deux supports porte-galet.

Selon ce premier mode de réalisation, la
piéce d'inclinaison est un sabot 35 & extrémité avant

36 conformée en coin.
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L'arriére de cette piéce d'actionnement
présente une saillie sous 1la forme d'une platine
latérale 37 par laquelle elle est articulée a
l'extrémité de la tige du vérin. La partie basse 38 de
cette piéce d'inclinaison de forme générale coudée est
articulée & pivotement sur l'axe inférieur de
pivotement 11. Dans 1le cas de 1la réalisation
représentée, la face frontale de cette partie basse
coudée sert de face de butée 39 contre un é&lément
transversal pour permettre le basculement de relevage
du bras. -

Comme déja indiqué, 1l'extrémité avant de 1la
piéce d'inclinaison est réalisée en coin. Ce coin
montre une surface latérale co6té droit plane et
verticale dans sa partie supérieure qui se prolonge
vers le bas par un plan incliné 40 et une surface
latérale gauche plane et inclinée 41 selon une pente
appropriée. Les supports porte-galet 30 et 31 articulés
entre eux & pivotement présentent chacun des faces
latérales planes situées coté intérieur et disposées en
regard. Le support de droite 30 est fixe en inclinaison
et comporte une face latérale intérieure plane
verticale puis inclinée alors que le support de gauche
31 est mobile en inclinaison par pivotement et présente
une face latérale intérieure 42 plane et inclinée par
exemple selon la méme pente que la face latérale
articulée 41 en regard de l'extrémité en coin 36.

Les faces latérales en regard cdté intérieur
délimitent un volume récepteur dont au moins une paroi
latérale est mobile en inclinaison.

Elles sont utilisées & cet effet comme rampe
de poussée par le sabot de commande 35 constituant ici
la piéce d'inclinaison dont la forme convergente de ces
plans d'extrémité permet de convertir son mouvement de
descente et d'avance en mouvement d'écartement des
faces des parois latérales du volume récepteur et ainsi
en mouvement de rapprochement des galets jusqu'a
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contact de prise avec les épaulements du rail puis
effet de pincement et autoverrouillage.

Il convient de préciser ici que
1'autoverrouillage peut résulter de 1l1l'état du vérin
d'actionnement qu'on laisse en charge en fin de course
de poussée ou bien d'une pente appropriée plus faible
de la piéce d'inclinaison en coin ou tout autre moyen.

Les figures 7, 8 et 9 permettent d'expliquer
le fonctionnement général relatif aux mouvements du
bras et des galets.

‘ Le mouvement de relevage s'effectue en trois
phases illustrées successivement par les figures ci-
dessus qui peuvent é&tre rapprochées des figures en
coupe transversale.

Le bras est & 1'état initial rabattu avec les
galets en prise sur le rail c'est-a-dire en serrant le
rail avec un léger effet de pincement.

Dans cet état, le sabot 35 est en butée sur
le fond du volume récepteur et son extrémité avant
formant piéce de commande en inclinaison des galets est
abaissée sous l'action du vérin d'actionnement et reste
verrouillée dans cette position par le maintien d'une
force apportée par le vérin légérement en charge ou
autre moyen. La piéce de commande en inclinaison force
le galet de gauche en contrainte de pincement sur le
rail pour lui méme et par réaction mécanique pour 1le
galet opposé.

Le mouvement de relevage débute par 1la
libération du galet. Cette 1libération & lieu par 1le
simple basculement du sabot 35 en arriére autour de
l'axe 11 sous 1l'effet du mouvement de traction du
vérin. Au cours de ce mouvement, l'extrémité avant du
sabot 35 remonte et libére ainsi le support porte-galet
de gauche en mouvement.

Le mouvement de basculement arriére du sabot
35 marque un arrét par le contact de la face avant de
l'extrémité basse de la partie coudée contre la surface



WO 95/19904 PCT/FR95/00057

de butée en regard.

La poursuite par la continuation de 1la
traction du vérin provoque la déformation de 1'ensemble
déformable 13 par rapprochement de la structure oblique
inférieure 8 vers la partie supérieure du bras en méme
temps qu'une légére extension de celui-ci pour se
retrouver dans la position représentée sur la figure 9
dans laquelle le bras est relevé et les galets libérés.

On a réalisé ainsi un mécanisme automatique
de relevage et commande des galets en inclinaison
acfionné uniquement par le vérin qui commande les
différentes fonctions et leur succession.

La traction du vérin provogque successivement
et automatiquement 1la libération des galets et 1le
soulévement de 1'ensemble.

Inversement, la poussée du vérin rabaisse
l'ensemble et verrouille les galets en inclinaison de
prise sur le rail directeur. _

Selon le deuxiéme mode de réalisation
représenté sur les figures 10 et 11, 1la piéce
d'actionnement est une tige d'inclinaison 43 a
extrémité conique dont le mouvement rectiligne d'avance
ou de retrait est converti en mouvement d'écartement ou
d'éloignement des supports porte-galet droit 44 et
gauche 45.

Cette tige d'inclinaison 43 présente a
environ mi-longueur une saillie diamétrale en
collerette 46.

La tige d'inclinaison 43 est articulée a
pivotement a 1l'extrémité de la tige du vérin
d'actionnement par une chape 47 traversée par 1'axe
inférieur de pivotement 11.

Le bloc mécanique de liaison propre & cette
variante, référencé 48, de l'ensemble articulé 13 sert
toujours de support porte-galet 44 & inclinaison fixe.
Il comporte sur son chant supérieur une articulation de

pivotement 49 par laquelle le support porte-galet
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gauche 45 é‘inclinaison variable est articulé.

L'axe de pivotement 33 des porte-galets et
donc des galets est déporté vers le haut au dessus de
la piéce d'inclinaison 43 et le support porte-galet
gauche 45 & inclinaison variable affecte une nouvelle
forme technique du type pendulaire. L'exemple de
réalisation représenté sur les figures 10 et 11 montre
un bloc mécanique pivotant par le haut & face latérale
extérieure oblique porte-galet et a extension
supérieure traversée par l'axe de pivotement supérieur.

| Le corps du support porte-galet de gauche 45
comporte un volume récepteur qui procéde du méme
principe selon lequel une conversion de mouvement de
translation en mouvements de pivotement s'opére par 1la
coopération d'une rampe conique ou simplement inclinée
avec un élément mobile de commande en contact de
poussée en vue de réaliser 1le rapprochement des
supports porte-galet 44 et 45 et leur libération dans
le sens contraire.

La collerette 46 constitue une structure de
butée entre les faces avant 50 et arriére 51 d'un
logement supérieur 52 qui détermine la course de
commande de la piéce d'actionnement. La traction
supplémentaire du vérin d'actionnement provoque 1le
relevage par basculement de l'ensemble articulé 13.

Les galets présentent un profil de gorge 53
imposant celui de l'épaulement 54 du rail directeur 34
qu'ils doivent suivre. .

On peut, a cet effet, utiliser des profils de
rail de forme triangulaire, ronde, en forme de coeur ou
autre, dont 1la semelle 55 est montée sur un
intercalaire insonorisant en fond de gorge 56 des
éléments rectilignes préfabriqués du type caniveau 57
qui contiennent le rail.

La constitution de chacun des galets est
identique. Il s'agit d'une structure composite formée
d'un axe de roulement ou axe-fusée 58 solidaire de cha-
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que support porte-galet et sur lequel est monté a rota-
tion un moyeu 59 par l'intermédiaire 4'un roulement 60.

Sur la gorge périphérique du moyeu 59 est
montée une couronne de roulement 61 par 1'intermédiaire
d'une garniture 62 de jante 63 en matiére élastique,
par exemple en élastomére, formée de deux rondelles
coniques 64 et 65 épaisses disposées en "V" servant
d'élément intermédiaire déformable permettant
d'absorber par sa déformation les légers déplacements
dus aux jeux fonctionnels, mais aussi le déport latéral
dahs les courbes.

Ces couronnes en matiére élastique assurent
en plus un complément d'isolation aux vibrations et
l'isolation électrique.

On a réalisé ainsi un ensemble de mise en
prise de deux galets sur un rail qui est autoverrouillé
par exemple par le maintien en charge du vérin
d'actionnement ou par le jeu d'une rampe & faible pente
pour la piéce d'inclinaison.

Les formes et les fonctions techniques
permettent au vérin d'actionnement de libérer
automatiquement 1'écartement des galets lors de 1la
premiére phase du mouvement de levage et le
rapprochement puis le pincement en fin de mouvement
d'abaissement.

Le support chasse-pierre 21 placé devant les
-galets pour les protéger est formé d'un bras incurvé 66
terminé par une platine transversale horizontale 67
disposée juste au-dessus du rail. Il s'agit d'un
support faisant partie intégrante de 1'ensemble
articulé déformable. Il s'escamote avec lui par
relevage de 1l'ensemble.
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REVENDICATIONS

1. Bras relevable pour le guidage automatiéue
d'un véhicule terrestre le long d'un rail directeur
présentant en extrémité avant deux galets de guidage
(28,29) inclinés en "V" & pointe dirigée vers le bas en
prise chacun par leur gorge sur un des épaulements du
rail directeur en vue de constituer un organe de
pilotage directionnel formé d'un bras mobile (1) en
liaison fonctionnelle avec 1l'ensemble directionnel du
véhicule et articulé au chassis de celui-ci selon deux
axes croisés, l'un vertical (6), 1l'autre horizontal.
(7), réunis en un centre d'articulation (3), bras
mobile relevable actionné en mouvements de levage et
d'abaissement par un vérin d'actionnement (22) articulé
entre le centre d'articulation (3) et une partie basse
du corps du bras, caractérisé en ce que le bras (1)
présente une structure articulée en cadre déformable
dans un méme plan vertical sous l'effet du vérin
d'actionnement (22) formé de trois branches articulées
entre elles dont une branche inférieure, une branche
d'extrémité et une branche supérieure, 1les branches
inférieure et supérieure étant 1reliées & deux
articulations porteuses de pivotement selon deux axes
de pivotement horizontaux de hauteur fixe et en ce que
la branche d'extrémité comporte le couple des galets de
guidage (28,29) portés par des supports porte-galet
(30,31) dont 1l'un au moins de ces galets est pivotant
en inclinaison par rapport & l'autre et en ce qu'il
comporte un dispositif de commande en rapprochement des
galets et de libération de ceux-ci en écartement.

2. Bras selon la revendication 1 caractérisé
en ce que l'un des supports porte-galet (30,31) est
fixe et l1l'autre mobile en inclinaison par rapport au
support porte-galet adjacent sous l'effet d'une piéce
d'inclinaison (27) actionnée par le vérin (22).

3. Bras selon 1la revendication 1 ou 2
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caractérisé en ce que le dispositif de commande est
actionné par le vérin (22).

4. Bras selon les revendications 1, 2 ou 3
caractérisé en ce que le support porte-galet (30) &
inclinaison fixe est la branche d'extrémité de 1la
structure articulée déformable.

5. Bras selon 1l'une des revendications
précédentes caractérisé en ce que l'axe de pivotement
des supports porte-galet (30,31) est situé en-dessous
de la piéce d'inclinaison (27).

| 6. Bras selon la revendication 5 caractérisé
en ce que la piéce d'inclinaison (27) est un sabot (35)
basculant relié d'une part & la tige du vérin et
d'autre part a l'axe inférieur de pivotement et dont
l'extrémité actionne par un mouvement de descente au
moins un des supports porte-galet (30,31) en
inclinaison de rapprochement puis de pincement des
galets (28,29) et libére par sa montée au moins un des
supports porte-galet.

7. Bras selon la revendication 6 caractérisé
en ce que l'extrémité (36) de la piéce d'inclinaison
est conformée en coin dont une des rampes est inclinée
‘et coopére avec la face arriére du support porte-galet
(31) mobile en inclinaison pour provoquer le
rapprochement des galets par son mouvement de descente
et la libération de ceux-ci par sa montée.

8. Bras selon 1l'une des revendications
précédentes caractérisé en ce que ia piéce
d'inclinaison (27) est maintenue verrouillée en
position basse. ’

9. Bras selon la revendication 8 caractérisé
en ce que le vérin reste en charge lorsque la piéce
d'inclinaison (27) est en position basse de maintien
des galets (28,29) en rapprochement.

10. Bras selon la revendication 8 caractérisé
en ce que la rampe inclinée de la piéce d'inclinaison
est de faible pente.
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11. Bras selon l'une des revendications 1, 2,
3 ou 4 caractérisé en ce que l'axe de pivotement des
supports porte-galet est situé au-dessus de 1la piéce
d'inclinaison (27).

12. Bras selon 1la revendication précédente
caractérisé en ce que la piéce d'inclinaison (27) est
articulée a 1l'axe de pivotement supérieur et est
conformée selon une tige a extrémité conique dont 1la
coupe est limitée par une butée avant et une butée
arriére. '

| 13. Bras selon la revendication 1 caractérisé
en ce que les galets (28,29) sont formés d'une couronne
de roulement (61) montée sur le moyeu par
l'intermédiaire d'une garniture (62) de jante (63) en
matiére élastique et isolante.

14. Bras selon 1la revendication précédente
caractérisé en ce que la garniture (62) de jante (63)
présente un profil en "V"' tronqué réalisé par la
juxtaposition de deux rondelles coniques.
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REVENDICATIONS MODIFIEES
[recues par le Bureau International le 17 Mai 1995 (17.05.95);
revendications originales 1-14 remplacées par les
revendications 1-15 modifiées (3 pages)]

1. Bras relevable pour le guidage automatique

" d'un véhicule terrestre le long d'un rail directeur

présentant en extrémité avant deux galets de guidage
(28,29) inclinés en "V" & pointe dirigée vers le bas en
prise chacun par leur gorge sur un des épaulements du
rail directeur en vue de constituer un organe de
pilotage directionnel formé d'un bras mobile (1) en

liaison fonctionnelle avec l'ensemble directionnel du

‘véhicule et articulé au chéssis de celui-ci selon deux

axes croisés, 1l'un vertical (6), l'autre horizontal
(7), réunis en un centre d'articulation (3), bras
mobile relevable actionné en mouvements de levage et
d'abaissement par un vérin d'actionnement (22) articulé
entre le centre d'articulation (3) et une partie basse
du corps du bras, caractérisé en ce que le bras (1)

.présente un moyen de support mobile sous 1l'effet du

~

vérin d'actionnement (22), moyen comportant & son
extrémité le couple des galets de guidage (28,29)
portés par des supports porte-galet (30,31) et en ce
que l'un au moins de ces galets (28,29) est pivotant en
inclinaison par rapport & 1l'autre, le bras relevable
comportant un dispositif de commande en rapprochement
des galets (28,29) et de libération de ceux-ci en
écartement.

2. Bras selon la revendication 1 caractérisé
en ce que le moyen de support mobile est une structure
articulée en cadre déformable dans un méme plan
vertical sous 1l'effet du vérin d'actionnement (22)
formé de trois branches articulées entre elles dont une
branche inférieure, une branche d'extrémité et une
branche supérieure, les Dbranches inférieure et
supérieure étant reliées & deux articulations porteuses
de pivotement selon deux axes de pivotement horizontaux
de hauteur constante au cours du mouvement de relevage,
la branche d'extrémité comportant le couple des galets

FEUILLE MODIFIEE (ARTICLE 19)
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de guidage.

3. Bras selon 1la revendication 1 ou 2
caractérisé en ce que l'un des supports porte-galet
(30,31) est fixe et l'autre mobile en inclinaison par
rapport au support porte-galet adjacent sous l'effet
d'une piéce d'inclinaison (27) actionnée par le vérin
(22) .

4. Bras selon la revendication 1 ou 2
caractérisé en ce que le dispositif de commande est

actionné par le vérin (22).

5. Bras selon 1l'une guelconque des
revendications précédentes caractérisé en ce que le
support porte-galet (30) & inclinaison fixe est 1la
branche d'extrémité de la structure articulée
déformable.

6. Bras selon 1l'une des revendications
précédentes caractérisé en ce que l'axe de pivotement

‘des supports porte-galet (30,31) est situé en-dessous

de la piéce d'inclinaison (27).

7. Bras selon la revendication 6 caractérisé
en ce que la piéce d'inclinaison (27) est un sabot (35)
basculant relié d'une part & la tige du vérin et
d'autre part & l'axe inférieur de pivotement et dont
1'extrémité actionne par un mouvement de descente au
moins un des supports porte-galet (30,31) en
inclinaison de rapprochement puis de pincement des
galets (28,29) et libére par sa montée au moins un des
supports porte-galet.

8. Bras selon la revendication 7 caractérisé
en ce que l'extrémité (36) de la piéce d'inclinaison
est conformée en coin dont une des rampes est inclinée
et coopére avec la face arriére du support porte-galet
(31) mobile en inclinaison pour provoguer le
rapprochement des galets par son mouvement de descente
et la libération de ceux-ci par sa montée.

9. Bras selon l'une des revendications

précédentes caractérisé en ce que la piéce

FEUILLE MODIFIEE (ARTICLE 19)
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d'inclinaison (27) est maintenue verrouillée en
position basse.

10. Bras selon la revendication 9 caractérisé
en ce que le vérin reste en charge lorsque la piéce
d'inclinaison (27) est en position basse de maintien
des galets (28,29) en rapprochement. .

11. Bras selon la revendication 9 caractérisé
en ce que la rampe inclinée de la piéce d'inclinaison
est de faible pente.

12. Bras selon 1'une qguelconques des
revendications 1 & 5 caractérisé en ce que l'axe de
pivotement des supports porte-galet est situé au-dessus
de la piéce d'inclinaison (27).

13. Bras selon la revendication précédente
caractérisé en ce que la piéce d'inclinaison (27) est
articulée & 1l'axe de pivotement supérieur et est
conformée selon une tige & extrémité conique dont 1la
coupe est limitée par une butée avant et une butée
arriére. '

14. Bras selon la revendication 1 caractérisé
en ce que les galets (28,29) sont formés d'une couronne
de roulement (61) montée sur le moyeu Dpar
1'intermédiaire d'une garniture (62) de jante (63) en
matiére élastique et isolante.

15. Bras selon 1la revendication précédente
caractérisé en ce que la garniture (62) de jante (63)
présente un profil en "V"' tronqué réalisé par 1la
juxtaposition de deux rondelles coniques.

FEUILLE MODIFIEE (ARTICLE 18)
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