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(57)摘要

本发明涉及一种组件，包括：-托盘升降机

(2)，托盘可借助于所述托盘升降机沿高度方向

移位；-码垛装置(14)，所述码垛装置布置在托盘

升降机(2)的上侧附近，并且物体可借助于所述

码垛装置布置在由所述托盘升降机(2)支撑的托

盘上；-第一支撑表面(30)，所述第一支撑表面以

第一距离布置在所述码垛装置(14)下方，使得站

立在所述第一支撑表面(30)上的操作者可接近

所述码垛装置(14)的上侧的至少一部分；以及-

第二支撑表面(40)，所述第二支撑表面以第二距

离布置在所述第一支撑表面(30)下方，使得站立

在所述第二支撑表面(40)上的操作者可接近所

述码垛装置(14)的下侧的至少一部分。
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1.一种组件，包括：

-托盘升降机，托盘可借助于所述托盘升降机沿高度方向移位；

-码垛装置，所述码垛装置布置在所述托盘升降机的上侧附近，并且物体可借助于所述

码垛装置布置在由所述托盘升降机支撑的托盘上；

-第一支撑表面，所述第一支撑表面以第一距离布置在所述码垛装置下方，使得站立在

所述第一支撑表面上的操作者可接近所述码垛装置的上侧的至少一部分；以及

-第二支撑表面，所述第二支撑表面以第二距离布置在所述第一支撑表面下方，使得站

立在所述第二支撑表面上的操作者可接近所述码垛装置的下侧的至少一部分；

其中所述第一支撑表面包括至少一个纵向部分和横向于所述纵向部分的至少一个横

向部分，其中所述第一支撑表面邻近所述码垛装置的至少两侧并且使得操作者可接近该码

垛装置的至少两侧；

其中所述第二支撑表面包括至少一个纵向部分和横向于所述纵向部分布置的至少一

个横向部分，其中所述第二支撑表面在至少两侧上邻近于所述托盘升降机并且使得操作者

可接近存在于所述托盘升降机上的托盘；

其中所述第一支撑表面和所述第二支撑表面的所述横向部分布置为相对于彼此偏移，

并且其中所述第一支撑表面在所述第二支撑表面的所述横向部分上面设置有凹处。

2.根据权利要求1所述的组件，其中所述码垛装置包括用于在其上形成物体的形成表

面，并且其中所述第一支撑表面布置在所述形成表面下方的所述第一距离为0.5-1.1m。

3.根据权利要求1或2所述的组件，其中所述第二支撑表面布置在所述第一支撑表面下

方的所述第二距离是1.5m的最大值。

4.根据权利要求1所述的组件，其中所述第二支撑表面设置有一个或更多个进一步的

纵向部分，并且在至少三侧上至少部分地围住所述托盘升降机。

5.根据权利要求1所述的组件，其中所述第一支撑表面的纵向部分设置在所述码垛装

置的供给侧上，其中所述物体供应给所述码垛装置。

6.根据权利要求1所述的组件，其中一个或更多个楼梯和/或阶梯设置在所述第一支撑

表面与所述第二支撑表面之间。

7.根据权利要求1、4-6中任一项所述的组件，其中所述第一支撑表面的至少一个横向

部分和/或所述第二支撑表面的至少一个横向部分包括表面区域，使得可从那里接近两个

相邻设置的托盘升降机和/或码垛装置。

8.根据权利要求2所述的组件，所述第一距离为0.6-1.0m。

9.根据权利要求8所述的组件，所述第一距离为0.7-0.9m。

10.根据权利要求3所述的组件，其中所述第二距离是1.4m的最大值。

11.根据权利要求10所述的组件，其中所述第二距离是1.3m的最大值。
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包括托盘升降机和码垛装置的组件

背景技术

[0001] 本发明涉及一种组件，包括：

[0002] -托盘升降机，托盘可借助于所述托盘升降机沿高度方向移位；

[0003] -码垛装置，所述码垛装置布置在托盘升降机的上侧附近，并且物体可借助于所述

码垛装置布置在由所述托盘升降机支撑的托盘上；以及

[0004] -第一支撑表面，所述第一支撑表面以第一距离布置在所述码垛装置下方，使得站

立在所述第一支撑表面上的操作者可接近所述码垛装置的上侧的至少一部分。

[0005] 这种构造经常应用，并且具有为了将嵌板布置在一层上、修复故障或执行维护操

作的目的而较差地接近码垛装置的下侧的显著缺点。

发明内容

[0006] 为了其目的，本发明现在必须提供上述类型的组件，其中所述缺点不会发生或至

少在较小的程度上这样做。

[0007] 所述目的利用根据本发明的组件来实现，包括：

[0008] -托盘升降机，托盘可借助于所述托盘升降机沿高度方向移位；

[0009] -码垛装置，所述码垛装置布置在托盘升降机的上侧附近，并且物体可借助于所述

码垛装置布置在由所述托盘升降机支撑的托盘上；

[0010] -第一支撑表面，所述第一支撑表面以第一距离布置在所述码垛装置下方，使得站

立在所述第一支撑表面上的操作者可接近所述码垛装置的上侧的至少一部分；以及

[0011] -第二支撑表面，所述第二支撑表面以第二距离布置在所述第一支撑表面下方，使

得站立在所述第二支撑表面上的操作者可接近所述码垛装置的下侧的至少一部分。

[0012] 因为所述组件进一步包括以第二距离布置在第一支撑表面下方的第二支撑表面，

位于该第二下方横卧的支撑表面上的操作者可以以舒服的方式够到码垛装置的下侧的至

少一部分。操作者例如因此可以将嵌板放置在由码垛装置布置在托盘上的一层物体上，和/

或在随后一层物体放下到其上之前改正其放置。

[0013] 第一支撑表面布置在托盘升降机的上侧附近，并且站在该第一支撑表面上的操作

者可接近码垛装置。

[0014] 应注意，第一支撑表面和/或第二支撑表面可以是建筑物的一部分。第一和/或第

二支撑表面替代地经由框架支撑在托盘升降机和码垛装置的组件上或在地面上。

[0015] 根据一优选实施例，所述码垛装置包括用于在其上形成物体的形成表面，并且其

中所述第一支撑表面布置在所述形成表面下方的所述第一距离为大体上0.5-1.1m，更优选

大体上0.6-1.0m，并且更优选大体上0.7-0.9m。发现0.8m的第一距离是理想的，以便允许具

有平均成人身高的操作者够到码垛装置。

[0016] 欧洲95％成年男人具有大约1.85m的身高，并且在手臂完全向上伸的情况下，在高

度方向上可及的范围为大约2.26m。当沿向前方向伸时，臂长为大约0.84m。

[0017] 为了使得具有平均成年人身高的操作者在他/她正站在第二支撑表面40上时能够
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从那里够到码垛装置14的下侧的至少一部分，根据进一步的优选实施例，所述第二支撑表

面布置在所述第一支撑表面下方的所述第二距离是1.5m的最大值，更优选1.4m的最大值，

并且更优选1.3m的最大值。

[0018] 应注意，码垛装置的形成表面实际上定位在码垛装置的下侧附近，例如由申请人

供应的QIMAROX Mk7中的情况也是如此。在两个支撑表面之间的最大距离

1.5m处，下方横卧的第二支撑表面到码垛装置的形成表面的最大距离共计大约1.5+0.8＝

2.3m。该距离对应于95％成年欧洲男人当他沿高度方向伸出其手臂时的在高度方向上可及

的范围。

[0019] 根据进一步的优选实施例，所述第一支撑表面包括至少一个纵向部分和横向于所

述纵向部分的至少一个横向部分，其中所述第一支撑表面邻近所述码垛装置的至少两侧并

且使得操作者可接近该码垛装置的至少两侧。因为横向部分和纵向部分一起使得操作者可

接近码垛装置的至少两个(连接的)侧面，他/她可以在没有进一步帮助的情况下至少够到

码垛装置的形成表面。

[0020] 根据又一优选实施例，所述第二支撑表面包括至少一个纵向部分和横向于所述纵

向部分布置的至少一个横向部分，其中所述第二支撑表面在至少两侧上邻近于所述托盘升

降机并且使得操作者可接近存在于所述托盘升降机上的托盘。当他/她已经接近托盘升降

机的至少两个(连接的)侧面时，操作者也容易地接近托盘升降机和存在于其上的托盘。

[0021] 根据又一优选实施例，特别有利的是，所述第二支撑表面设置有一个或更多个进

一步的纵向部分，并且在至少三侧上至少部分地围住所述托盘升降机。因此不仅可容易地

接近由托盘升降机搬运的托盘，而且为了修复故障和(维护)操作的目的，可容易地接近托

盘升降机本身。

[0022] 由于第一与第二支撑表面之间的1.5m的最大值水平的有限差，成人将会具有不足

的头上空间可用于他/她，并且当这个人位于下方的第二支撑表面上时，可能磕碰或要不然

由上方的第一支撑表面伤害。根据又一优选实施例，当所述第一支撑表面和所述第二支撑

表面的所述横向部分布置为相对于彼此偏移并且其中所述第一支撑表面在所述第二支撑

表面的所述横向部分上面设置有凹处时，有效地防止这种情况。还以这种方式防止的是，当

弯腰或甚至爬行时人将会必须沿着第一支撑表面移动。

[0023] 经由供给输送器为码垛装置提供要形成并布置在托盘上的物体。为了为修复可能

的故障的目的而使得可容易地接近该供给输送器，第一支撑表面优选至少位于码垛装置的

经由供给输送器供应物体的一侧上。根据又一优选实施例，至少第一支撑表面的纵向部分

因此设置在向码垛装置供应物体的码垛装置的供给侧上。

[0024] 为了增加安全性，根据又一优选实施例，一个或更多个楼梯和/或阶梯设置在所述

第一支撑表面与所述第二支撑表面之间。这些楼梯和/或阶梯允许操作者经由另一个支撑

表面移动到一个支撑表面的另一部分。位于码垛装置的供给输送器的第一侧上的第一支撑

表面上的操作者因此可以经由楼梯或阶梯移动到下方的第二支撑表面。操作者可以在该下

方的第二支撑表面上围绕升降机安全地移动，并且在另一侧经由楼梯或阶梯移动回到第一

支撑表面上。操作者因此可以从供给输送器的第一侧移动到其第二侧而操作者他/她自己

不必在该输送器上面行走或不必在其下方爬行(这会是不安全的)。操作者现在可以经由第

二支撑表面围绕其安全地走动。
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[0025] 在工厂装备中，托盘升降机和相关的码垛装置的多个组件一般将会彼此相邻地放

置。根据本发明的又一优选实施例，特别有利的是，所述第一支撑表面的至少一个横向部分

和/或所述第二支撑表面的至少一个横向部分包括表面区域，使得可从那里接近两个相邻

设置的托盘升降机和/或码垛装置。

附图说明

[0026] 在以下描述中参考附图进一步阐明本发明的优选实施例，其中：

[0027] 图1是根据本发明的具有三组托盘升降机和相关的码垛装置以及支撑表面的工厂

装备；

[0028] 图2是从在图1中示出的装备的后面的透视图；

[0029] 图3是从下侧向上倾斜地观察的在图1中示出的装备的透视图；

[0030] 图4是在图1-3中示出的装备的顶视图；

[0031] 图5是根据图4的顶视图，其中示意地示出了第一支撑表面；

[0032] 图6是根据图4的顶视图，其中示意地示出了第二支撑表面；以及

[0033] 图7是根据本发明的与码垛装置以及支撑表面相关的六个托盘升降机的顶视图。

具体实施方式

[0034] 在图1-3中示出的透视图示出了三个托盘升降机2，其中靠近托盘升降机2的上侧

布置的是码垛装置14，物体借助于所述码垛装置14可布置在由托盘升降机2支撑的托盘54

上。托盘升降机2包括框架4和利用马达6经由引导件8沿着框架沿高度方向可移位的搬运器

10。搬运器10配置为沿高度方向将托盘54移位到靠近码垛装置14的形成表面16的位置。码

垛装置14配置为在形成表面16上形成在它们放下到由托盘升降机2的搬运器10保持在空中

的托盘54上之前经由码垛装置14的供给侧18上的供给输送器22供应的物体。一旦一层物体

已经放下在托盘54上，托盘升降机2就使托盘54下降一层高度，在此之后码垛装置14可以将

随后一层形成的物体放下到托盘54上。

[0035] 靠近码垛装置14以第一距离D1布置在其下方的是第一支撑表面30。站在该第一支

撑表面30上的操作者O可以操作码垛装置14并从那里执行操作，诸如修复故障和执行维护

操作。

[0036] 以第二距离D2布置在第一支撑表面30下方的是第二支撑表面40。存在于该第二支

撑表面40上的操作者O可以从这里以舒服的方式够到码垛装置14和托盘54的下侧并执行操

作。可能的操作可以包括放置和/或改正嵌板的取向、修复故障和执行维护操作。

[0037] 第一支撑表面30例如布置在形成表面16下方的0.8米处，所述形成表面16一般位

于码垛装置14的下侧附近。发现0.8米的第一距离D1是理想的，以允许具有平均成年人身高

的操作者O够到码垛装置14。

[0038] 为了使得具有平均成年人身高的操作者O在他/她正站在第二支撑表面40上时能

够从那里够到码垛装置14的下侧的至少一部分，第二支撑表面40布置在第一支撑表面30下

方的第二距离D2在所示出的实施例中为1.3米。尽管第一距离D1与第二距离D2的组合距离

在所示出的实施例中为0.8+1.3＝2.1米，并且因此足够高使得站在第二支撑表面40的具有

平均身高的人不会使他的/她的头部磕碰码垛装置14的下侧，但是第一支撑表面30与第二
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支撑表面40之间的距离对于站立的成年人是不够的。由于此原因，第一支撑表面30和第二

支撑表面40进行体现并相对于彼此进行取向，使得操作者O可以在下方的第二支撑表面40

上获得站立位置而在这里不受上方的第一支撑表面30妨碍，如将会参考图4-6进一步阐明

的。

[0039] 在图1-3中示出的装备进一步包括托盘输送器52，托盘54可以借助于所述托盘输

送器52供给给托盘升降机2和从托盘升降机2移除。托盘缓冲器56同样提供用于空托盘54的

存储。

[0040] 图4是在图1-3中示出的装备的顶视图，而图5和6示出了第一支撑表面30(图5)和

第二支撑表面40(图6)的示意表示，其中码垛装置14、供给输送器22和托盘升降机2的轮廓

以虚线进行示出。如在图5中示出的，上方的第一支撑表面30包括纵向部分32和横向于该纵

向部分32布置的两个横向部分34。第一支撑表面30因此邻近码垛装置14的至少两侧，由此

操作者O可容易地接近该码垛装置14的至少两侧。设置在第一支撑表面30上的是楼梯50，操

作者O可借助于所述楼梯50从地面接近该表面。

[0041] 在所示出的实施例中，第二支撑表面40同样包括纵向部分42和两个横向部分44。

因此操作者O以与刚刚描述的类似的方式可从至少两侧接近带有由此可选地支撑的托盘54

的升降机2。

[0042] 在所示出的实施例中，还设置了进一步的纵向部分46，由此托盘升降机2本身可从

后面接近，即总共三个侧面是可接近的。

[0043] 如在图7中示出的，特别有利的是，第一支撑表面30的横向部分34和第二支撑表面

40的横向部分44设置有大的表面，使得它们可从这些部分34、44接近两个相邻设置的托盘

升降机2和/或码垛装置14。

[0044] 尽管它示出了本发明的优选实施例，但是上述实施例仅意图图示本发明，并且以

任何方式限制本发明的说明。在权利要求中的措施由参考数字跟随的情况下，这样的参考

数字仅用于促进权利要求的理解，而决不对保护范围进行限制。所描述的权利仅由以下权

利要求所限定，在其范围内可以设想到许多更改。
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