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(54) Za¥fzen{ pro autonomnf blokovéni sledovaciho m&¥idla

GXelem vynilezu Jje autonomni blokovd-
n{ vystupnich poveld ze sledovacfho m&¥id-
la u2{ivaného p¥i aktivni kontrole na brou-
gicfch strojich. UZele se dosahuje tim, Ze
vstupn{ svorka je snojena p¥es mé&fic{ vstup
s kompardtorem, kam je téZ pFripojena pf¥es
referen®ni vstup referen¥ni svorka. Vystup
kompardtoru je zapojen na vstup sou¥inové-
ho ¥lenu p¥es prvni Zasova¥® a vystup toho-
to soulinového ¥lenu je propojen s vystupni
svorkou a blokovac{ svorka Je zapojena na
dal%f vstup sou¥inového &lenu pFes druhy
tasoval,

Odstrafiuje se mutnost individu&ln® nasta-
vovat zpo¥déni v obvodu blokovini vystup-
nich poveld sledovaciho m¥¥idla p¥i zacho-
vin{ %irokého rozmezi v dob¥ zpo%dini a vy-
soké bezpednosti p¥i poru¥e v obvodech sni-
mac{ hlavice.
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Vyndlez se t?ké za¥fzen{ pro autonomni blokpvéni gsledovaciho m¥¥idla uZ{veného p¥i ak-
tivn{ kontrole na brousfcich strojich. o

Blokovéni v¥stupnich poveld ze sledovaciho méfidla Je ‘ovlddéno z ¥{dfcich obvodd brou-
‘sfcfho stroje._Aby se toto ovlddéni zjednodu3ilo, uZivé se jediny Fidici povel pro ¥{zen{
'pohybu snimac{ hlavice sledovacf{ho m&¥idla 1”pro odblokovén{ sledovacfho m&¥idla. Vzhledem
k tomu, %e pohybovy mechanismus snimaci hlavice pot¥ebuje ur¥ity Zas, aby hlavice zaujala
svou pfacovni polohu a behem této doby miZe sledovaci m&¥idlo vydévat faleXné povelové sig-
nély, je nutno ve sledovacim m&¥idle zpozdit odblokovéni vystupnich poveld.

Toto zpo!d?m’. se u stdvajfcich sledovacich m&¥idel provéddi individudln¥ nastavitelnym
gasovym obvodem, ktery umoZnuje v Eirokych mezich m&nit dobu zpo%d¥ni povelu pro odblokové-
n{ sledovacfho m&¥idla a tim zaru¥uje jeho pFizpisobivost rdznym konstrukcim mechanickych
&4st{ brousicfho stroje. - ‘ .

‘ Individudln® nastavitelny Zasovaci obvod viak JiZ svou pontatou nevyhovuje ve sledo~-
vac{ch m&¥idlech s vy§§im stupnm automatizace p¥fpadn¥ v adaptivnich sledovacich m¥fidlech,
kde je %4douci co ﬁejvice omezit p¥ipadn& zcela odstranit jakékoliv sefizovaci nebo nasta-
vovac{ prvky.

Tento nedostatek odstrafiuje za¥{zen{ pro autonomni blokovéni sledovacfho m&fidla dle
vynélezu, sestdvajfc{ z kompardtoru a Easovadl. Jeho podstata spolivd v tom, Ze vstupni
svorka je spojena p¥es m&¥ici vstup s kompardtorem, kgm je té% pripojena pres referenini -
vstup referenni svorka, pFi¥em# vystup komnardtoru je zapojen na vstup soudinového &lenu
pFes prvni ¥rsova¥ a v¥stup tohoto sou¥inového ¥lenu je propojen s vystupni svorkou, nade
blokovac{ svorka je zapojena na dal%{ vstup sou¥inového ¥lenu p¥es druhy Easoval.

Pokrok dosshovany za¥{zenim dle vyndlezu spolivd zejména v tom, Ze zcela odstranuje
nutnost individudln® nastavovat zpo¥d&ni v obvodu blokovdni v¢stupnich poveld sledovaciho
mE¥idla p¥i zaqhovéni %irokého rozmez{ v dob¥ zpo%d&ni a vysoké bezpe&nosti pfi poruse v .

~obvodech snimac{ hlavice,

Vyndlez je zndzorn¥n ns n¥iloZeném vykfese, ktery zndzornuje blokové schema zaif{zeni
pro sutonomni blokovéni sledovaciho m&Fidla. .

Za¥{zen{ se skl4d4 z kompardtoru 3, prvniho Zasovale 4, sou¥tového &lenu 5, druhého
gasovade 8, vstupn{ svorky 1, referen¥ni svorky 2, blokovac{ svorky 7 a vystupni svorky 6.

Na vstupn{ svorku 1l se pfivdd{ mé&¥ic{ signdl ze sledovacihe m&ridla, ktery Je odvozen
ze signélu snimaci hlavice. Tim Jje realizovéna vazba mezi za¥{zenim pro autonomni blokovéni
sledovacfho m&Fidla a brousicim zafizenim.

V prib&hu pracovniho cyklu brousicfho zarizen{ se m&ni signdl ze snimaci hlavice a v
souladu s nim i signdl na vstupni svorce 1. Zpoddtku odpovidé hodnot¥ pod kone¥nym rozmé&-
_rem obrobku. B¥hem zasouvéni snimaci hlavice do pracovni polohy se zv&tBuje a%Z doséhne hod-
noty odpovidajic{ vychoz{mu rozm¥ru obrobku, V‘nésledujici aktivni fé4zi pracovniho cyklu se
op&t postupn¥ zm&néuje ai doséhne hodnoty odpovidadic1 kone¥nému rozn&ru obrobku. Pak dojde

k ukonéeni aktivni ¥4sti pracovniho-cyklu a k vysunut{ snimaci hlavice do vychozi polohy.
B&hem tohoto pohybu se signél na vstupni svorce 1 zmen¥uje pod hodnotu odpovidajici konel-
nému rozméru, af dosghne op¥t své po¥dte¥ni hodnoty. V té dob& je také ukonZen pracovni
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cyklus. .

Signdl ze vstupni svorky 1 se srovnivd v kompardtoru 3 s referentnim signdlem privédé~
nym z referendn{ svorky 2. Velikost tohoto signdlu je pevn& nastavena na hodnotu niZii,
ne? je droven odpovidajfc{ kone¥nému rozmdru obrobku. Pokud je signdl na m&Ficim vétupu 31
ni¥%f, ne# na referen&ni{m vstupu 32, je na vystupu kompardtoru blokovaci signdl. KdyZ se na
politku aktivni &dsti pracovniho cykiu postupnd zvySuje hodnota signdlu na m&Ficim vstupu
31, dojde k preklopeni kompardtoru. Tim se prerul{ blokovaci signdl na jeho vystupu a uvede
se v &innost prvni ¥asova¥ 4, ktery zelne odm&fovat pevn¥ nastaveny Zasovy interval. Po je-
ho uplynut{ zmiz{ blokovac{ signdl i z vystupu prvniho Zasovale 4 a tato zm¥na se prenese
na vstup sou¥inového ¥lenu 5, ktery funguje tek, %e na jeho vystupu je blokovaci signdl Jjen
potud, pokud jsou blokovac{ signdly na obou jeho vstupech, T{m, e zmiz{ blokovaci signdl
2z jednoho Jeho vstupu, dojdé ke zruSeni blokovaciho signdlu i na jeho vystupu. To se pfene-
se pFes vystupni svorku 8 do navazujicich t¥{dfcich obvod sledovaciho m&fidla.

Paraleln® s hlavn{ vétQi pracuje pomocnd zabezpefovaci vétev. Na blokqvaci svorku 7 se
‘privdd{ blokovac{i signdl z F{dicich obvodd brousiciho stroje. Tento signdl se na zaZdtku .
pracovnfho cyklu zru¥f{. Tim se uvede v &innost druhy Zasoval 8, jenZ zafne odm&rovat pevn&

nastaveny pomocny Zasovy interval odpovidsjic{ maximdlnimu intervalu uZivanému u individu-

&1n& nastavitelnych ¥asovacfch obvodii, Po uplynuti tohoto intervalu dojde ke zrufeni bloko=

vacfho signélu na vystupu druhého ¥asova¥e 8. P¥i normélni funkci prijde tento signédl na
za%stku pracovniho cyklu na vstup sou¥inového Zlenu 5 pozd¥ji, neZ signél z hlavni v&tve
odvozeny ze signdlu na vstupni svorce l. Opalnd situace nastane jen pFi porude v obvodech
sn{mac{ hlavice. Tehdy by nedo¥lo na zaZdtku pragovniho cyklu ke zrudeni blokovaciho signé-
lu na vystupu komnardtoru 3, co% by m¥lo za ndsledek véZnou poruchu v celém Pidicim systému
brousfcfho stroje, jejim% vysledkem by bylo chybné opracovéni obrébZného kusu.

Z4sah pomocné vétve zplisob{ odblokovani sledovaciho.méfidla a protoZe je vzhledem k

poruse signdl snimaci hlavice pod rirovni kone&ného rozm¥ru, dochdzi okamZit& k ukondeni pra-

covnfho cyklu a ndvratu do vychoziho stavu, ¥imZ se zabrdni chybnému opracovdni obréb&ného
kusu, .

Na konci pracovniho cyklu dojde op&t k poklesu signdlu na m&ficim vstupu 31. To vede k
pFrekloveni komparﬂtoru 3 do ptvodnfho stavu. Tim se uvede do vychozfho stzvu i prvni éasovaé
a obnovi se blokqvaci signél na jeho v§stupu. BZhem toho se obnov{ i blokovaci signdl na
‘blokovaci svorce Iy coZ mé za nésledek; %e se obnovi'i blokovaci'signél na sttﬁpu druhého
tasovade 8. Tim jJe splnéna podminka pro funkci souéinového %lenu 5 a blokovaci sig1a1 se

mi%e o¥es n%j p¥enést aZ na vystupni svorku 6.

PREDMET VYNALEZU

“Za¥{zen{ pro;autonomni blokovéni sledovaciho m&Fidla sestdvajic{ z kompardtoru a Zaso--
va¥d vyzne¥ené tim, ¥e vstupni svorka (1) je spojens pres m&¥fci vstup (31) s komparétorem
(3), kam je té% pPipojena pies reférenéni vstup (32) referen®ni svorka (2), pfi¥em% vystup
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kompardtoru je zapojen na vstup soudinového 61enﬁ (5) ptes prvni Sasova& (4) a vystup toho-
to sou¥inového ¥lenu (5) je propojen s vystup~i svorkou (6), na¥e¥ blokovac{ svorka (7) Jje

zapojena na dal¥{ vstup souinového &lenu (5) pres druhy Zasova¥ (€).

1 vykres
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popisu vyndlezu k autorskému osv¥dleni &. 214 114

Int.C13 H 03 X 19/C0 &
B 24 B 49/02

V popisu vynélegu k autorskému osvidleni &.214 114 je
v zéhlav{ chybnd vytist&no datu~ zvete jndni.
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