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Sposob usuniecia niekontrolowanych zaplonéw tyratronéw
ze sterowaniem siatkowym
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Przedmiotem wynalazku jest spos6b usuniecia
niekontrolowanych zaplonéw tyratronéw ze ste-
rowaniem siatkowym o cigglym podawaniu ujem-
nego napiecia polaryzacji wraz z impulsami wy-
zwalajgcymi, zasilanych z jednego 3-fazowego
zrédla napiecia gléwnego o wartoSci wickszej od
250 V, pracujacych w zespole dwu lub wiecej
ukladéw przeciwsobnoréwnoleglych z jednocze$nie
pracujgcymi grupami silnikowymi i inwertorowy-
mi, zwlaszcza sterujgcych napedy walcarek.

Dotychczas w pojedynczych 3-fazowych ukila-
dach przeciwsobnoréwnoleglych tyratronéw ze ste-
rowaniem siatkowym o cigglym podawaniu ujem-
nego napiecia polaryzacji wraz z impulsami wyz-
walajgcymi, podawanie ujemnego napiecia polary-
zacji o wartoSci wynikajgcej z charakterystyk za-
plonowych tyratronéw i wynoszgcego dla jej pro-
stoliniowej cze$ci czyli dla napie¢ anodowych powy-
zej 250 V wartosci skutecznej okolo 1%—3% sku-
tecznej wartoSci napiecia anodowego zapewnia
poprawng prace tyratronéw.

Natomiast przy pracy dwu lub kilku ukladéw
przeciwsobnoréwnoleglych = tyratronéw 2z jedno-
cze$nie pracujacymi grupami silnikowymi i in-
wertorowymi zasilanych z jednego Zré6dia napie-
cia trojfazowego i zastosowaniu napieé¢ polaryzacji
o wielkosci. 1% do 3% skutecznej warto$ci napie-
cia anodowego nastepuje wzajemne oddzialywa-
nie poszczegélnych ukladéw, czego efektem sg nie-
kontrolowane zaplony tyratronéw, co powoduje
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awaryjne wylgczenie zespotéw, na skutek zadzia-
lania zabezpieczen, a tym samym niemozliwosé

- pracy zespoiéw.

Celem wynalazku jest usuniecie niekontrolowa-
nych zaplon6éw tyratronéw ze sterowaniem siatko-
wym o cigglym podawaniu ujemnego napiecia po-
laryzacji wraz z impulsami wyzwalajacymi pra-
cujagcych w zespole dwu lub wiecej ukladéw
przeciwsobnoréwnoleglych z jednocze$nie pracu-
jaeymi grupami silnikowymi i inwertorowymi,
a zasilanych z jednego wsp6lnego 3-fazowego zZréd-
la napiecia gléwnego.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie na-
piecia polaryzacji o wielkosei 25%—40% wartoSci
skutecznej napiecia anodowego, dla zakresu napieé
anodowych powyzej 250 V skutecznych. Rozwigza-
nie wedlug wynalazku usuwa niekontrolowane za-
plony tyratronéw, ze sterowaniem siatkowym
o cigglym podawaniu ujemnego napiecia polary-
zacji wraz z impulsami wyzwalajacymi, pracujg-
cych w zespole dwu lub wiecej ukladéw przeciw-
sobnoréwnoleglych z jednocze$nie pracujgcymi
grupami silnikowymi i inwertorowymi, a tym sa-
mym umozliwia zasilanie tych zespoléw z jednego
wspblnego zrbédla 3-fazowego napiecia gléwnego,
bez stosowania indywidualnego zasilania.

Wynalazek jest przedstawiony na rysunku, na
ktérym przedstawiono schemat ukiadu, skladajacy
sie z dwéch czlonéw ukladéw przeciwsobnoréwno-
leglych. Silniki pradu statego 1 polaczone sg jed-
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nym przewodem z fazg 0, a drugim poprzez dia-
wiki 3 z ukladem szeSciu tyratronéw 2 polgczo-
nych przeciwsobnoréwnolegle, zarzonych poprzez
transformatory 7.
. Zalgczenie robocze tyratronéw odbywa sie stycz-
‘'nikami 4, a gléwne wylgczniki 6 stuzg do wyla-
czania zespolu tyratronéw z pracy. Zasilanie od-
bywa sie z sieci 8, tro6jfazowej z przewodem zero-
wym. Uklad zaopatrzony jest w bezpieczniki 5.
Miejsce przylaczenia napiecia zaptonu tyratronéw
oznaczono pozycjg 9, Zrédlo zasilania zaplonu nie
pokazane na rysunku, pracuje w ukladzie automa-
tycznego sterowania na przyklad walcarek.

Spos6b usuniecia niekontrolowanych zaplonéw
tyratron6w ze sterowaniem siatkowym o cigglym
podawaniu ujemnego napiecia polaryzacji wraz
z impulsami wyzwalajgcymi, zasilanych z jednego
tréjfazowego Zrédla napiecia gléwnego, pracujg-
cych w zespole dwu lub wiecej ukladéw przeciw-
sobnoréwnoleglych z jednocze$nie pracujgcymi
grupami silnikowymi i inwertorowymi, polega na

4
stalym doprowadzeniu na tyratrony 7 pomiedzy
slatkg i katodg ujemnego napiecia polaryzacji
o wielkosci 25%—40% skutecznej wartosci napie-
cia anodowego.

Zastrzezenie patentowe

Sposéb usuniecia niekontrolowanych zaplonéw
tyratronéw ze sterowaniem siatkowym o cigglym
podawaniu ujemnego napiecia polaryzacji wraz
z impulsami wyzwalajgcymi, zasilanych z jednego
tr6jfazowego Zrédla napiecia gléwnego, pracujg-
cych w zespole dwu lub wiecej ukladéw przeciw-
sobnoréwnoleglych z jednocze$nie pracujgcymi
grupami silnikowymi i inwertorowymi, szczeg6l-
nie dla napieé anodowych powyzej 250 V wartoSci
skuteczne,j Zznamienny tym, Ze napiecie polaryza-
cji stale podawane pomiedzy siatki i katody ty-
ratron6w dobiera sie o wielkosci dwadzieScia pieé
procent do czterdziestu procent skutecznej war-
to§ci napiecia anodowego.
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