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(%4) Zafizeni pro signalizaci poruchy p¥i vyhodnocovéani priiméru svitku pésu

1 2

Utelem zafizeni je zajistit signalizaci, re-
gistraci a vymezeni mista poruchy, a to i
nahodilé, kterd vznikld pii vyhodnocovéni
priméru svitku pédsu, &ehoZ se dosgdhne za-
fizenim sloZenym ze zaddvaciho bloku, t¥fi
vyhodnocovacich blok(, €idla polohy svit-
ku pésu, c¢idla thlové rychlosti. navijedla,

¢idla uhlové rychlosti prevadéciho valetku
a dvou méfFicéd tloudtky pasu.
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Vynélez se tyka zaiizeni pro signalizaci
poruchy p¥i vyhodnocovéni priméru syit-
ku pésu, zejména valcovaného za studena.

Jak zndmo, je presné urdeni okamzité

hodnoty préméru svitku nezbytnym ptredpo-
kladem pro kvalitni funkci pbohonu, zejmeé-
ha pak tzv. tahového pohonu. Okamzitd hod-
nota primeéru svitku je zakladni informaci
reguldtord t&chto pohondl, at jsou felSeny
analogov& nebo &fslicové a VyuZivd se k
urdeni téch nejzékladnéjfich regulaénich
velitin, jako je napt. tahovy moment neho
urychlujici moment.
Spréavng vyhodnoceny pramér svitku je Zi-
votné dileZity pro bezchybnou a kvalitng
funkci tahového pohonu a byvé jeho nejvi-
ce sledovanou funkei. Trasa signdlft pro
méfeni priméru svitku je pomé&rn& dlou-
héd a jeji bezporuchovost je z&visld na mno-
ha rfiznych elementech, samotnymi &idly
podinaje, pFes kabelové trasy, kvalitou a
Zivotnosti automatiza&nich prost¥edki kon-
€e. Pripadn& vzniklou poruchu, a to jak
jeil misto, tak i Prinu poruchy je nutno
zjistit co nejdfive a co nejbliZ mista poru-
chy, aby bylo moZno vyuZit stdvajici regu-
laénf systém, at analogovy nebo {islicavy
& nebylo nutno pouZivat slozité diagnosticks
prostiedky. Dosud se takova chyba, ktera
zapfitinila havédrii nebo jen pFerudeni v4l-
covani, hledala p¥ klidy pohonlt vizudlni
kontrolou a m&fenim b&Znymi diagnostic-
kymi prostfedky, v pifpads pouZiti podita-
Cové techniky, testovaci programy. Je znd&m
téZ automatizagni obvod, ktery hlid4 vyhod-
nocovany primé&r svitku a ddvd signédl &k
zastaveni vélcovaci trats v disledku chyhy
primé&ru svitku.

Nevfhody vizudlnf kontroly havérie jsou
zi'ejmé. Zjistovani piifiny a mista havérie
je zdlouhavé a vyZaduje si del§i odstdvku
vdlcovaci trati, co¥ m4 negativni vliv na vy-
kon této vélcovaci trati. Nevyhodou anto-
matizaniho obvodu, ktery hlidd vyhodno-
covany primér svitku je, Ze d4va povel k
havarijnimu zastaven{ vélcovaci trats vZdy,
i kdyZ se jedn& o nahodiloy poruchu, napt.
pii pFechodné poruge ¢idla, kterou je tveba
pouze registrovat, ale nikoliy havariing brz-
dit valcovacf trat.

Uvedené nevyhody odstraiiuje za¥{zen{ pro
signalizaci poruchy p¥i vyhodnocovani pri-
méru svitku pésu podle vynédlezu, které se-
stdvd ze zad4vaciho bloku, t¥i vyhodnoco-
vacich bloki, &idla polohy svitku pésu, &id-
la Ghlové rychlosti navijedla, &idla dhlo-
vé rychlosti pirevadéciho valetku a dvou
maFEh tloudtky pasu.

Podstatou za¥zeni padle vynélezu je to,
Ze vystupy m&rign tloudtky pasu jsou spoje-
ny s piisluSnymi informa&nimi vstupy zada-
vaciho bloku, jeho¥ prvni a druhy¥ zad4va-
ci vystup je zapojen na odpovidajici prvni
& druhy smérovy vstup a tfeti a &tvrty za-
ddvaci vystup na odpiovidajici prvnf a dru-
hy owvliddaci vstup prvniho vyhodnocovaci-
ho bloku. X informa&nimu vystupu prvniho

4
vyhodnocovacihe bloku je pfipojen signali-
zatni vstup zadavaciho bloku, jehoz paty a
Sesty zad4vaci vystup je spojen s korespon-
dujicim prvnim a druhym informadnim vsty-
bem tfetiho vyhodnocovaciho bloku, jeho¥
informaéni vystup je zapojen na signalizad-
ni vstup prvniho vyhodnociovactho bloku,
K prvnimu oviddacimu vystupu prvniho vy-
hodnocovaciho bloku je pak p¥ipojen pod-
minkovy vstup a ke Etvrtému oviadacimu
vystupu aktivadni vstup druhého vyhodno-
covaného bloku, jehoy prvnl inkrementalni
vstup je spojen s vystupem ¢&idla thlové
rychlosti prevadsciho véilefku a druhy in-
krement4ini vstup s vystupem é&idla tihlo-
vé rychlosti navijedla. Ovl4daci vystup dru-
hého vyhodnocovaciho bloku je zapojen na
aktiva¢ni vstup a Fidict vystup na p¥imy
vstup tietiho vyhodnocovaciho bloku, jeho#
prvni smérovy vstup je pf¥ipojen na druhy
ovladaci vystup a druhy smérovy vstup na
tfeti ovladaci vystup prvniho vyhodnoco-
vactho bloku, jeho# podminkiovy vstup je
spojen s vystupem ¢&idla polohy svitku p4-
su.

Pfinosem zaf¥izeni podle vynédlezu je, Ze
umoZiiuje pii vzniku poruchy, a to i naho-
dilé, jeji signalizaci, registraci a vymezeni
mista poruchy tak, aby se po béZném zasta-
veni vélcovaci trats porucha rychle nagla.
P nahodilé poruge zalizeni signalizuje, kdy
tato porucha zanikla, zda na zaddtku, upro-
stfed nebo na kanci valcovdni. Kvality po-
ruchy pak snadno ursi operdtor na zdkla-
dé tdaji ostatnich informaénich piistroji
na ovlddacim pultu, tak?e m& mozZnost roz-
hadnout, zda védlcovéni je jest& v pFipust-
nych mezich nebo ne.

Zaflzeni pro signalizaci poruchy pii vy-
hodnocovani praméru svitky pasu podle vy-
ndlezu je prikladng schematicky znazornd-
1o blokovym schématem na pripojeném vy-
kresu.

ZaFizeni podle vynalezu sestdvd ze zadi-
vaciho bloku 1, co¥ je v daném p¥ipadé
pult operdtora s PiisluSnymi ovladdagi prv-
niho vyhodnocovaciho bloku 2, tvofeného
napf. logickym automatem druhého a tre-
tiho vyhodnocovaciho hloku 3, 4, co? jsou
napr. programdtory a &idla 9 polohy svitku
pdsu 8, tvofeného nap¥. koncovym spina-
tem. Déle pak za¥izeni podle vynélezn se-
stavd z &idla 10 Ghlové rychlosti navijedla
a idla 11 dhlové rychlosti pFevaddciho va-
leCku B, coZ jsou nap¥. inkrementalni &idla
thlové rychlosti a dvou ma8Fi&a 12, 13 tloust-
ky pédsu 8, uspofddanych pied a za vélco-
vact stolic! a tvorenych napF. méridi tloust-
ky typu Vollmer.

Jednotlivé bloky 1 a% 4 a 8 a7 13 jsou
zapojeny tak, Ze vystupy m&Fi&g 12, 13 tlon¥t-
ky pésu 8 jsou spojeny s p¥islunymi infor-
maénimi vstupy a,, 8y, zaddvactho bloku 1,
jehoZ prvni a druhy zadévaci vystup by, h,
je zapojen na odpovidajict prvni a druhy
SmErovy vstup e, e, a tret{ a Etvrty zad4-
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vaci vystup bs, b, na odpovidajici prvni a
druhy ovlddaci vstup ¥, f, prvaniho vyhod-
nocovaciho bloku 2, jehoZ blokovaci vstup
i je spojen s nezakreslenym blokem blo-
kovacich podminek, ktery indikuje nap?. o-
lej v prevodovce, ventilaci, atd. K infor-
maénimu vystupu g, prvniho vyhodnocova-
ciho bloku 2 je pak pfipojen signalizaéni
vstup ¢ zaddvaciho bloku 1, jehoZ péaty a
Sesty zaddvaci vystup by, b; je spojen s ko-
respondujicim prvnim a druhym informad-
nim vstupem 8;, s, t¥etiho vyhodnocovaci-
ho bloku 4, jehoZ informadni vystup t je
zapojen una signalizaéni vstup i prvniho vy-
hodnocovaciho bloku 2.

K prvnimu ovladacimu vystupu h; prvni-
ho vyhodnocovaciho bloku 2 je pfipojen
podminkovy vstup 1 a ke Ctvrtému ovlada-
cimu vystupu h; aktivaéni vstup m druhé-
ho vyhodnocovaciho bloku 3, jehoZ prvni
inkrementdlni vstup k, je spojen s vystupem
¢idla 11 uthlové rychlosti pievadé&ciho vé-
leCku 6 a druhy inkrementdlni vstup k. s
vystupem &idla 10 tdhlové rychlosti navi-
jedla 7. Ovladaci vystup m druhého vyhod-
nocovaciho hloku 3 je zapojen na aktivacni
vstup p a fidici vystup o0 na p¥imy vstup q
tfetiho vyhodnocovaciho bloku 4. Prvni smé-
rovy vstup r, tetiho vyhodnocovaciho blo-
ku 4 je pak pripojen na druhy ovlddaci vy-
stup hy, a druhy smérovy vstup ry na tieti
ovlddaci vystup hy prvniho vyhodnocovaci-
ho bloku 2, jehoZ podminkovy vstup d je
spojen s vystupem d&idla 9 polohy pédsu 8.

Funkce zafizeni podle vyndlezu je pak néa-
sledujici. Z prvnich dvou zad4vacich vy-
stuplt by, b, zaddvaciho bloku 1 jsou pi¥ive-
deny na odpovidajici smé&rové vstupy e, e,
prvniho vyhodnocovaciho bloku 2 signély,
tmérné poZadovanému sméru vélcovdni. Z
t¥etitho zaddvaciho vystupu by zadavaciho
bloku 1 je pak pfiveden signél, imérny po-
Zadavku na rozb&h valcovaci trati, na prv-
ni ovlddaci vstup f; prvniho vyhodnocova-
ciho bloku 2, na jehoZ druhy ovladaci vstup
f, je pFivedeno ze &tvrtého zaddvaciho vy-
stupu b, zadavaciho bloku 1 zadédni k nas-
taveni tahového reZimu pifisludného taho-
vého pohonu, tj. v daném p¥ipadé navijed-

la 7. Z Cidla 9 polohy svitku pédsu 8 se pak
na podminkivy vstup d prvniho vyhodno-
covacilio bloku 2 pFivadi signdl o poloze
pasu 8, resp. svitku na navijedle. Prvni vy-
hodnocovaci blok 2 na zéklad& t&chto in-
formaci vyhodnoti signél, imérny podatetni
hodnot& priméru svitku a vysle tuto infor-
maci na podminkovy vstup k druhého vy-
hodnocovaciho bloku 3, ktery tento signél
porovna se signdlem na aktivaénim vstupu
m a vyhodnoti primér svitku. Vysledny sig-
nal z fidicitho vystupu e druhého vyhodno-
covaciho bloku 2 se pak pfivede na pFimy
vstup q tretiho vyhodnocovaciho bloku 4,
ktery vyhodnoti p¥ipadnou chybu v udaji o
priméru svitku. Tato chyba je pfes prvni
vyhodnocovaci blok 2 indikovana pPes sig-
naliza¢ni vstup ¢ v zaddvacim bloku 1. Vy-
hodnoceni priméru svitku se provadi na
zdkladé udaji cidla 10 dhlové rychlosti na-
vijedla 7 a c¢idla 11 thlové rychlosti preva-
déciho valecku 8. Tloustka pdsu 8 na levé
a pravé strané valcovaci stolice 5 se pak
meErl mérici 12, 13 tloustky pésu 8.

V okamzZiku poruchy p¥enosové trasy meé-
feni priméru svitku pasu & napi. v disled-
ku prokluzu pFevadéciho valetku 6 p¥i pre-
chodovych stavech nebo p#i poruSe jednoho
z Cidel 10, 11, p¥ipadné pii chybné vyhod-
noceném priméru svitku ve druhém vy-
hodnocovacim bloku 3, vyhodnoti ti¥eti vy-
hodnocovaci blok 4 signél, ktery zajisti sig-
nalizaci, napf. Zdrovkou na nezakresleném
pultu operdtora. Podminkou ¢innosti celé-
ho zafizeni podle vynélezu je pak pfFivede-
ni signdlu, dmérného logickému soudinu
dvou ogickych informaci, a to startu a na-
stavenému tahu pFislu§ného pohonu ze &tvr-
tého ovladaciho vystupu h; prvniho vyhod-
nocovaciho bloku 2 na aktivéni vstup m
druhého vyhodnocovaciho bloku 3. Druhy
vyhodnocovaci blok 3 pak tenta signal u-
pravuje a ve formé sighdlu, Gmérného logic-
ké promé&nné a Fikajici, Ye byla provedena
pravé jedna otdcka, vysilda tento upraveny
signdl na aktiva¢ni vstup p t¥etiho vyhod-
nocovaciho bloku 4 a dale pak ptes prvai
vyhodnocovaci blok 2 na signaliza&ni vstup
¢ zadavaciho bloku 1.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro signalizaci poruchy pfi vy-
hodnocovdni praméru svitku pésu, sestdva-
jici ze zaddvaciho bloku, t¥i vyhodnocova-
cich blok, &idla polohy svitku pdsu, ¢idla
thlové rychlosti navijedla, &idla Ghlové
rychlosti prevadéciho vélet¢ku a dvou mé-
Fi¢h tloustky pésu, vyznadujici se tim, Ze
vystupy meéFiétt (12, 13) tlouStky pédsu (8)
jsou spojeny s prFisluSnymi informaénimi
vstupy (a,, ay) zaddvaciho bloku (1), je-
hoZ prvni a druhy zaddvaci vystup (by, bs)
je zapojen na ‘odpovidajici prvni a druhy
smérovy vstup (e, ey) a jehoZ t¥eti a &tvr-

ty zaddvaci vystup (b, bs) je pFipojen na
odpovidajici prvni a druhy wovlddaci vstup
(£}, f2) prvniho vyhodnocovaciho bloku {2},
k jehoZ informalnimu vystupu (g) je p¥i-
pojen signalizaéni vstup (c) zadavaciho blo-
ku (1), jehoZ péaty a 3Sesty zaddvaci vystup
(bs, bg) je spojen s korespondujicim prvnim
a druhym informacénim vstupem (s, Sy) tfe-
tiho vyhodneocovaciho bloku (4), jehoZ in-
formadéni vystup (t) je zapojen na signali-
za€ni vstup (i) prvniho vyhodnocovaciho
bloku (2), k jehoZ prvanimu cvlddacimu vy-
stupu (hy) je pripojen podminkovy vstup
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(1) a k jehoZ &tvrtému ovlddacimu vystupu
(h;) je pfipojen aktivaéni vstup (m) druhé-
ho vyhodnocovaciho bloku (3}, jehoZ prvni
inkrementalni vstup (k;) je spojen s vy-
stupem ¢idla (11) tthlové rychlosti pifevadé-
citho védleC¢ku (6) a jehoZ druhy inkremen-
tdlni vstup (k,) je spojen s vystupem d&idla
(10) dhlové rychlosti navijedla (7), p¥itemZ
ovlddaci vystup (n) druhého vyhodnocova-
ciho bloku (3) je zapojen na aktivaéni vstup

8

(p) tFetiho vyhodnocovaciho bloku (4) a
Fidici vystup (o) je pFipojen na pfimy vstup
(q) tfetiho vyhodnocovaciho bloku (4], je-
hoZ prvni smérovy vstup (r,) je pfipojen
na druhy ovlddaci vystup (hy) a druhy smé-
rovy vstup {rp) na tfeti oviadaci vystup (h;)
prvniho vyhodnocovaciho bloku (2}, jehoZ
podminkovy vstup (d) je spojen s vystupem
Cidla {9) polohy svitku pédsu (8},

1 list vykrest
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