POLSKA OPIS PATENTOWY 125932

RZECZPOSPOLITA "
LUDOWA PATENTU TYMCZASOWEGO

Patent tymczasowy dodatkowy Int. C1.>GO1P 3/56

do patentu nr ———

Zgtoszono: 04.12.80 (P. 228260)

Pierwszenstwo ——— v -
co Ll

URZAD i
PATEN‘?UWY Zgtoszenie ogtoszono: 16.10.81 [ Uriadu Petentowago
Lo e
PRI- Opis bpatentowy opublikowano: 30.05.1984

Twoérca wynalazku: Kazimierz Kierus

Uprawniony z patentu tymczasowego: Politechnika Bialostocka,
Biatystok (Polska)

Sposéb pomiaru stosunku predkosci obrotowych dla dwéch wirujacych osi i uktad
pomiaru stosunku pre¢dkosci obrotowych dla dwéch wirujacych osi

Przedmiotem wynalazku jest sposéb i klad pomiaru stosunku pr¢dkosci obrotowych dla
dwéch wirujacych osi.

Znane dotychczas sposoby pomiaru stosunku predko$ci opieraja si¢ na dokonywaniu
pomiaru predkoéci obrotowych, na przyktad za pomoca pradniczek tachometrycznych i wylicza-
niu ilorazu wynikéw pomiaréw. Wyliczanie ilorazu wymaga stosowania skmplikowanych i drogich
uktadéw dzielacych.

Znane sg rowniez uklady, w ktorych pomiar predkosci obrotowej dokonuje si¢ poprzez
zastosowanie przetwornikéw impulsowych a iloraz wylicza si¢ metodami elektornicznej techniki
cyfrowe;j. ‘

Spos6b wedtug wynalazku polega na tym, ze napigcie proporcjonalne do predkosci wirowania
jednej osi jest catkowane w ukladzie catkujacym poczynajac od zerowych warunkéw poczatko-
wych, w czasie proporcjonalnym do okresu obrotu drugiej osi. Wynik calkowania w koricu okresu
catkowania jest zapamigtywany uktadzie pamigtajacymi proces ulega powtdrzeniu. Dla zmniejsze-
nia blgdu pomiarowego do wyniku pomiaru dodaje si¢ w odpowiedniej proporcji napigcie propor-
cjonalne do prgdkosci obrotowej pierwszej osi.

Istota uktadu wedtug zgtoszenia polega na tym, Ze na jednej osi zamontowana jest pradniczka
tachometryczna podlaczona do wejicia uktadu catkujacego a ten do uktadu pamigtajacego. Na’
drugiej osi zamontowany jest przetwornik impulsowy podiaczony do generatora krétkiego
impulsu, ktérego wyjscie podtaczone jest do wejécia sterujacego uktadu pamigtajacego oraz do
wejscia drugiego generatora krotkiego impulsu, wyjscie ktérego podiaczone jest do wejécia zeruja-
cego uktadu catkujacego. Uktad zawiera rowniez potencjometr, ktérego wejscie potaczone jest z
pradniczka tachometryczng a wyjscie z wejSciem sumatora, przy czym drugie jego wejécie pota-
czone jest z wyjSciem ukladu pamigtajacego.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na podstawie przyktadowego uktadu przedstawionego
na rysunku w postaci schematu ideowego. ’

Zgodnie z istota wynalazku sygnat proporcjonalny do predkosci obrotowej jednej osi, uzyska-
ny za pomoca pradniczki tachometrycznej, jest catkowany w czasie proporcjonalnym do okresu
obrotu drugiej osi. Wynik catkowania jest proporcjonalny do stosunku predkosci obrotowych
. dwoéch osi.
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Oznaczajac: w; — predkos¢ obrotowa pierwszej osi

T.=K; L — okres obrotu drugiej osi to warto$¢ catki oznaczonej be¢dzie rowna
w?

T2
Vo= S K w - dt=K; e T:=K Ko+ 2
0 w2
przy zalozeniu, ze pr¢dkos¢ w; w czasie 0 =T, jest stala.

Na pierwszej osi zamontowana jest pradniczka tachometryczna 1 wytwarzajaca sygnal napie-
ciowy proporcjonalny do predkosci w;. Na drugiej osi zamontowany jest przetwornik impulsowy 2
predkosci obrotowej wytwarzajacy ciag impulséw w okresie T2 proporcjonalnym do okresu obrotu
drugiej osi.

Kazdy z impulséw otrzymanych z impulsowego przetwornika wyzwala generator krotkiego
impulsu §, ktéry z kolei wyzwala drugi generator ktotkiego impulsu 6. Impuls z drugiego genera-
tora krotkiego impulsu 6 sprowadza uktad catkujacy 3 do zerowych warunkéw poczatkowych.

Sygnal analogowy z pradniczki tachometrycznej 1 jest catkowany w uktadzie catkujacym 3 od

chwili wyzerowania tego ukladu do chwili przyjscia nowego impulsu z drugiego generatora
krétkiego impulsu 6. Warto$¢ catki jest przepisywana do uktadu pamigtajacego 4 w chwili pojawie-
nia si¢ impulsu z generatora krdtkego impulsu § a wigc bezposrednio przed chwilg zerowania.
_ Dla uniknigcia istotnego blgdu przetwarzania impuls zerujacy z drugiego generatora krét-
“kiego impulsu 6 powinien by¢ dostatecznie krotki w pordwnaniu z okresem catkowania T,. Jezeli
powyiszy warunek jest trudny do spetnienia nalezy do napigcia wyjSciowego dodaé napigcie
poprawki:

V=K w;t2

gdzie t; — czas trwania impulsu zerujacego.

Dodanie poprawki zostato zrealizowane przez zainstalowanie w uktadzie sumatora 8 sumuja-
cego napigcie z uktadu pamietajacego 4 z napigciem z pradniczki tachometrycznej 1 pomnozonym
przez wspolczynnik o wartosci t; za pomoca potencjometru 7, ktdérego wejécie potaczone jest z
pradniczka tachometryczng 1 a wyjscie z wejéciem sumatora 8.

Uktad catkujacy 3 powinien posiadaé wejécie zerujagce WZ natomiast uktad pamietajacy 4
wejscie przepisujace WP, na ktore podaje si¢ 1mpulsy sterumcc zgeneratorow krétkiego impuslsu §
i6.
~ Uklad wedtug wynalazku moze byé zastosowany do badania poslizgu przektadni paskowychi
klinowych oraz w uktadach automatycznej stabilizacji stosunku predkosci obrotowych, na przy-
ktad w maszynach rolniczych. Poprzez zastosowanie prostego i taniego uktadu pomiarowego
uzyskuje si¢ wynik pomiaru stosunku dwéch predkosci obrotowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb pomiaru stosunku predkosci obrotowych dla dwéch wirujacych osi, znamienny
tym, ze napigcie proporcjonalne do pr¢dkosci wirowania jednej osi catkuje si¢ w uktadzie catkuja-
cym poczynajac do zerowych warunkéw poczatkowych, w czasie proporcjonalnym do okresu
obrotu drugiej osi, a wynik catkowania w koficu okresu caltkowania jest zapamigtywany w uktadzie
pamigtajacym, po czym proces powtarza si¢, przy czym dla zmniejszenia btgdu pomiarowego do
wyniku pomiaru dodaje si¢ w odpowiedniej proporcji napigcie proporcjonalne do predkosci
obrotowej pierwszej osi.

2. Uklad pomiaru stosunku predko$ci obrotowych dla dwéch wirujacych osi znamienny tym,
ze na jednej osi zamontowana jest pradniczka tachometryczna (1) podtaczona do wejscia ukladu
catkujacego (3), z ktérym potaczony jest uktad pamigtajacy (4), a na drugiej osi zamontowany jest
przetwornik impulsowy (2) wytwarzajacy impulsy o okresie proporcjonalnym do okresu wirowa-
nia, podltaczony do generatora krétkiego impulsu (5), ktérego wyjscie podiaczone jest do wejécia
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sterujacego generatora krotkiego impulsu (6), ktérego wyjscie podiaczone jest do wejscia zeruja-
cego ukltadu catkujacego (3), przy czym uktad zawiera potencjometr (7), ktorego wejscie potaczone
jest z pradniczkg tachometryczng (1) a wyjscie z wejSciem sumatora (8) natomiast drugie jego
wejscie polaczone jest z wyjSciem uktadu pamietajacego, (4).
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