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{64) Ustroji pro aretaci polohy ramen navijeciho zafizeni niti

i

. Vyndlez se tyké dstiroji pro esretaci polohy ranfén' navijeciho zef{zeni niti obsshujiciho
.dvo;lici ramen oto¥né ulofenych v kenzole, na nif je upevnin segment.

Stroje na zpracovéni textilnich niti Jsou vybaveny soukacim zai*fzenim, kde po urdité
dobd vymdnuje obsluha plné civky za prézdné p¥i chodu stroje. Soukac! zeFf{zeni je provede-
no tek, #e nit se naviji na védlcovou dutinku. Dutinkea je upnute ve dvou vikyvnych remenech
oto¥nymi kuZelovymi trny a pfitlafovédna na hneci vdlec otdZejici se konstentnf rychlosti.
Toto uspoidddni se pou¥iv4 u vSech tvarovacich étro;j&. V¥sledny nédvin je vdlcovy s rovaymi
nebo Zikmymi Zely. Na jednom tvarovacim stroji bfvd 48 a¥ 216 nevijecich mist, zpravidla
ve dvou a¥ $tyfech etdiich. .

Véha navinuté civky jz dve a% sedm kilogrami. Proto je ddle?ité usnednit obsluze vymi-
nu civky. Jsou zndma sutumatickd smekaci zefizeni, kterd jsou ekonomicky vyhodnd jen kdyZ.
jsou vyufita po celou pracovat dobu, tj. ve velkych provozech. PPi rulnim smekéni je
k vyméné navinuté civky nutno zejistit vykyvnd resmena v takové poloze, aby civka s maxi-
mélnim ndvinem nebyla ve styku s hnacim vélcem. Je znémo takové uspordddni, kde p¥i vychy-
len{ jednoho remene do streny se jednek uvolni dutinka z kufelového trnu a jednek se rame-~
no v hornt poloze zachyti ze ozub. '

Nedostatkem tohoto FeSeni je, %e obsluha ovlddd jednou rukou rameno a druhou musi
zachytit civku o znadné védze. Je zndmo takd za¥izenf k zajidtdni ramen ve vyde uvedené polo-~
ze, kde Je vysledného efektu doseZeno pomoci tvarovych drézek a volnd se pohybujict kulidky.
Nevyhodou tohoto systiému je technologickd ndro¥nost viroby a z toho plynouc{ nespolehlivé
funkce. '
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Velké mdrné tleky zpﬁaobu;i deformace tvaru hran dréfek, ¥im% je negativn¥ ovlivnine
funkce zerizeni.

Vyse uvedené nevyhody jaoh»odstranény dstrojim pro aretaci polohy ramen navijeciho
zafizeni nitf obsehujicim dvojici remen, oto¥né ulofenych na konzole, nea ni% je upevndn
segment, prilemf podstata vyndlezu spolivéd v tom, %e na remeni bliiiim segmentu Je otond
ulo%ena ojnice, v ni¥ je uloZen kolik, JjehoZ volny konec Je posuvnd uloZen na dréze segmen~
tu, ned nf¥ je v segmentu oto¥nd uloZena klapka, velde ni% Je na segmentu upravena zardZka.

Vyhodou navrZeného uUstroji Je spolehlivéd funkce, nendrodnd vyroba a jednoduchd montd%.
Vzhledem k zvi#tdenému polomdru na ktery je dany systém navrien, se gmen#ily tleky na
Jednotlivé souddsti af na polovinu d¥ivéj3fch hodnot. Teto skutednost apolu s novym prin-
cipem zarufuje bezporuchovou funkci.

Daldi vyhody a vyznaky dstrojf podle vyndlezu vyplyveji z nésledujfciho popisu p¥i-
kledného provedeni, které je schamaticky znézorndno ne piiloZenych vykresech, kde znal{:
obr. 1 navijeci zatizeni
obr., 2 d¥stroj{ pro aretaci v navijeci poloze
obr. 3 dstroji pro areteci v hornf poloze se zajiéténymi rameny
obr. 4 dUstroji pro aretaci pfi skldpdni remen do navijeci polohy.

Ka nosnfku | je ulofen frik¥ni védlec 2 a konzola 3, na ni%¥ jsou otoZnd uloZena ramena
4, mezi nimi% Je oto¥nd uloZena civka 5. Na jedné strand Je konzola 3 opatfena segmentem
6, ktery je-s ni pevn& spojen.

Segment §& Jje opati*en drdhou 7, tvoienou naprikled osazenim v tdlese aegﬁent.u 6, nad
ni% je na Zepu 8, ktery je pevn& uloZen v segmentu §, uloZena klapka 3, Jjeji% volny konec
dosedd na dréhu J. V blizkosti ¥epu § je na segmentu § upravena zardika 10.

Na remend 4 soused{cim se segmentem § Je uloZen %ep 1] a ne n3m je oto¥nd ulofena oj=
nice ]2, opatifend na konci kolikem ]3, jeho% volny konec dosedd na drdhu 1. Vzddlenost
mezi dolni plochou zerdiky 10 & dréhou 7 je vétii, ne? je prim&r koliku 12.

P¥i navijeni civky 5 uloZené mesi rameny 4 dosedd civke svym povrchem na frik#n{ vd-
lec g a je jim pohéndna. Pfitom vzristd ndvin civky 5 a% do piedem stanoveného priméru.
Po dosaZen{ tohoto priméru obsluha zvedne ramens ‘4 s civkou 3, priZem# se kolik }3 pohybu-
Je po drdze 7 smdrem ke klapce .3 a déle po ni nshoru. Po dosafeni vrcholu klepky 9 sklouzne
kolfk 13 dolld a dosedne na zard¥fku 10. V této poloze zndzorniné na obr. 3 Jsou remens 4
zejisténa proti zp&tnému pohybu & obsluhe provede vyménu navinuté civky 3 za prézdnou du-
tinku. Pritom spojnice osy kolfiku )3 = osy otd¥eni ojnice 12 le¥i pod osou gepu 8, na nim%
Je uloZene klapka 3.

Po ukon¥eni vymdny civky 3 obasluha ddle zvedd ramena 4, ¥im% dochézi k posunuti koli-
ku 13 po horni plo#e zardfky 10, a2 ne jejim konci kolik 13 klesne a dosedne na drghu 1.
V tom okamfiku za¥ne obsluhe spou¥tdt ramena dold do pracovni polohy. Kolfk 13 se pfitom
pohybuje zp&t po drdze I, prochdzi pod zardikou jQ = nadzvedd klapku 9 a vraci se do vy-
c¢hozi{ polohy pied zaldtkem navijeciho cyklu.

Zatizeni jJe ur&eno zejména k aretaci ramen civek na textilnich strojich, u nich% ne-
Jsou ddny podminky, predevdim ekonomické, pro eutomstickou vyménu civek.
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Ustroj{ pro aretaci polohy ramen navijeciho zaiizeni ‘nitd obsahujici dVOchi ramen
oto¥nd ulofenych v konzole, na ni% Jje upevndn seguent, vyzneéujici se tim, Ze na remeni
(4) bliz#{m segmentu (6) je oto¥n§ ulofene ojnice (12), v ni% je uloZen kolfk (13), jeho¥
‘volny konec Jje posuvnd uloZen ne drésze (7) segmentu (6), ned nii je v segmentu (6) oto¥n&
uloZena klapka (3), vedle n{% je ne segmentu upravena zardika (10).

4 listy vykresd

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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