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一种便携式多旋翼无人机

(57)摘要

本实用新型公开了一种便携式多旋翼无人

机，包括无人机机体、飞行支架、旋翼防护架、动

力电机、旋翼、摄像装置、缓震支架、基座、支架、

稳定踏板、连杆、缓震装置，动力电机转轴由底向

上顺序安装有旋翼防护架和旋翼，无人机定位安

装在基座上，基座四角使用转轴连接安装有支

架，支架末端位置焊接有稳定踏板，前后支架架

体定位安装有连杆，左右支架之间连接安装有缓

震装置，一种便携式多旋翼无人机，当无人机下

落时，重力向下，左右支架向外侧运动，缓震连杆

牵引中心安装架，螺杆上的缓震弹簧受下压力收

缩，缓震弹簧弹性复位，再将缓震连杆反向拉动，

收紧左右支架，实现缓震设计，支架末端的稳定

踏板为合金板体，接触面积大，保证了下落时的

稳定性。
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1.一种便携式多旋翼无人机，其特征在于，包括无人机机体（1）、飞行支架（2）、旋翼防

护架（3）、动力电机（4）、旋翼（5）、摄像装置（6）、缓震支架（7）、基座（8）、支架（9）、稳定踏板

（10）、连杆（11）、缓震装置（12），无人机机体（1）呈外倾斜45°定位安装飞行支架（2），飞行支

架（2）架体末端电连接定位安装动力电机（4），动力电机（4）转轴由底向上顺序安装有旋翼

防护架（3）和旋翼（5），旋翼防护架（3）半径大于旋翼（5）的旋转半径，无人机机体（1）前端中

心定位安装有摄像装置（6），无人机机体（1）定位安装在缓震支架（7）的基座（8）上，基座（8）

四角使用转轴连接安装有支架（9），支架（9）末端位置焊接有稳定踏板（10），前后支架（9）架

体定位安装有连杆（11），左右支架（9）之间连接安装有缓震装置（12），所述旋翼防护架（3）

选用的材质为橡胶材质，所述缓震装置（12）由缓震基座（13）、缓震连杆（14）、中心安装架

（15）、螺杆（16）和缓震弹簧（17），缓震基座（13）焊接在左右支架（9）杆体上，中心安装架

（15）使用螺杆（16）和缓震弹簧（17）定位安装在基座（8）上，缓震基座（13）使用缓震连杆

（14）与中心安装架（15）定位连接，所述支架（9）选用的材质为复合塑料材质。
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一种便携式多旋翼无人机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及无人机领域，特别是一种便携式多旋翼无人机。

背景技术

[0002] 无人驾驶飞机简称无人机，是利用无线电遥控设备和自备的程序控制装置操纵的

不载人飞机，或者由车载计算机完全地或间歇地自主地操作。与有人驾驶飞机相比，无人机

往往更适合那些太“愚钝，肮脏或危险”的任务。小型便携式无人机降落时与地面硬接触着

路，没有很好的缓震结构。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于克服现有技术的缺点，提供一种便携式多旋翼无人机。为

实现上述目的本实用新型采用以下技术方案：

[0004] 一种便携式多旋翼无人机，包括无人机机体、飞行支架、旋翼防护架、动力电机、旋

翼、摄像装置、缓震支架、基座、支架、稳定踏板、连杆、缓震装置，动力电机转轴由底向上顺

序安装有旋翼防护架和旋翼，无人机定位安装在基座上，基座四角使用转轴连接安装有支

架，支架末端位置焊接有稳定踏板，前后支架架体定位安装有连杆，左右支架之间连接安装

有缓震装置。

[0005] 优选的，所述旋翼防护架选用的材质为橡胶材质，有一定的弯折性能，耐冲击性能

强。

[0006] 优选的所述缓震装置由缓震基座、缓震连杆、中心安装架、螺杆和缓震弹簧，缓震

基座焊接在左右支架杆体上，中心安装架使用螺杆和缓震弹簧定位安装在基座上，缓震基

座使用缓震连杆与中心安装架定位连接，当无人机下落时，重力向下，左右支架向外侧运

动，缓震连杆牵引中心安装架，螺杆上的缓震弹簧受下压力收缩，缓震弹簧弹性复位，再将

缓震连杆反向拉动，收紧左右支架，实现了缓震设计。

[0007] 优选的所述支架选用的材质为复合塑料材质，质量轻，结构强度高，有利于提高续

航能力。

[0008] 与现有技术相比，本实用新型具有以下优点：一种便携式多旋翼无人机，当无人机

下落时，重力向下，左右支架向外侧运动，缓震连杆牵引中心安装架，螺杆上的缓震弹簧受

下压力收缩，缓震弹簧弹性复位，再将缓震连杆反向拉动，收紧左右支架，实现缓震设计，支

架末端的稳定踏板为合金板体，接触面积大，保证了下落时的稳定性。

附图说明

[0009] 图1为本实用新型便携式多旋翼无人机的结构示意图。

[0010] 图2为本实用新型便携式多旋翼无人机的安装结构示意图。

[0011] 图3为本实用新型缓震支架的结构示意图。

[0012] 图4为本实用新型缓震装置的结构示意图。
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[0013] 图中：1、无人机机体，2、飞行支架，3、旋翼防护架，4、动力电机，5、旋翼，6、摄像装

置，7、缓震支架，8、基座，9、支架，10、稳定踏板，11、连杆，12、缓震装置，13、缓震基座，14、缓

震连杆，15、中心安装架，16、螺杆，17、缓震弹簧。

具体实施方式

[0014] 下面结合附图和具体实施例对本实用新型作进一步详细阐述。

[0015] 如图1、图2、图3和图4所示，一种便携式多旋翼无人机，包括无人机机体1、飞行支

架2、旋翼防护架3、动力电机4、旋翼5、摄像装置6、缓震支架7、基座8、支架9、稳定踏板10、连

杆11、缓震装置12，无人机机体1呈外倾斜45°定位安装飞行支架2，飞行支架2架体末端电连

接定位安装动力电机4，动力电机4转轴由底向上顺序安装有旋翼防护架3和旋翼5，旋翼防

护架3半径大于旋翼5的旋转半径，无人机机体1前端中心定位安装有摄像装置6，无人机机

体1定位安装在缓震支架7的基座8上，基座8四角使用转轴连接安装有支架9，支架9末端位

置焊接有稳定踏板10，前后支架9架体定位安装有连杆11，左右支架9之间连接安装有缓震

装置12。

[0016] 所述旋翼防护架3选用的材质为橡胶材质，有一定的弯折性能，耐冲击性能强。

[0017] 所述缓震装置12由缓震基座13、缓震连杆14、中心安装架15、螺杆16和缓震弹簧

17，缓震基座13焊接在左右支架9杆体上，中心安装架15使用螺杆16和缓震弹簧17定位安装

在基座8上，缓震基座13使用缓震连杆14与中心安装架15定位连接，当无人机下落时，重力

向下，左右支架9向外侧运动，缓震连杆14牵引中心安装架15，螺杆16上的缓震弹簧17受下

压力收缩，缓震弹簧17弹性复位，再将缓震连杆14反向拉动，收紧左右支架9，实现了缓震设

计。

[0018] 所述支架9选用的材质为复合塑料材质，质量轻，结构强度高，有利于提高续航能

力。

[0019] 本实用新型工作原理：一种便携式多旋翼无人机，当无人机下落时，重力向下，左

右支架向外侧运动，缓震连杆牵引中心安装架，螺杆上的缓震弹簧受下压力收缩，缓震弹簧

弹性复位，再将缓震连杆反向拉动，收紧左右支架，实现缓震设计，支架末端的稳定踏板为

合金板体，接触面积大，保证了下落时的稳定性。

[0020] 以上所述为本实用新型较佳实施例，对于本领域的普通技术人员而言，根据本实

用新型的教导，在不脱离本实用新型的原理与精神的情况下，对实施方式所进行的改变、修

改、替换和变型仍落入本实用新型的保护范围之内。
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图1

图2
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图3

图4
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