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UKLAD ZABEZPIECZENIA NADPRADOWO=-ZWEOCZNEGO SILNIKA, ZWLASZCZA SILNIKA KOMUTATOROWEGO

Przedmiotem wynelazku jest ukiad zabezpieczenia nadprgdowo-zwlocznege silnika, zwlasz-
cza silnika komutatorowego automatycznej pralki bgbnowej stosowany w uklsdach sterowanie
i regulecji tej pralki.

Znane uktady elektroniczne przeznaczone do tego celu, stosowane w ukiadach stercwanis
i regulacji automatycznej pralki bebnowej zawieraje czlon pomiarowy, koaparetor, wzmacniecz
i czlon wykonawczy, ktérego zedzialanie powoduje ograniczenie predu w obwodzie zesilenia
eilnike do poziomu zadanego bedi tez wylgczenie zasilania silnika,

Znane elektroniczne zespoly zabezpieczajace eilnik komutetorowy albo indukcyjny przed
przecig2eniem zawierajece czlon w postaci elementu bimetalowego pozwalej@ na cdlgczenie ze-~
silenia silnike w czesie wynikajecym z charakterystyki czasowo-predowej, ale ich zedziale-
nie nie jest zeynchronizowene z pracg towarzyszecych elektronicznych uktadéw sterowaniea i re-
gulacji. ’ ‘

Celem wynslezku jeet ocpracowanie takiego elektronicznego ukladu zabezpieczenie nad=-
predowo-zwlocznego o charakterystyce czasowo-predowej zaleznej od wartoéci wystgpujecych
przetezef silnika,6 zwlaszcza komutatorowego, ktéry dawalby mozliwoéé odigczanie zasilanie ’
eilnike w czasie wynikejecym z tej charakterystyki przy jedncczesnym zsynchronizowaniu dzia-
tania z pracg towarzyszgcych elektronicznych uktadéw sterowanie 1 regulacji.

Istots wynalezku polege ne wlgczeniu, w cbwéd zesilania regulatora, rezystore pomiz-
rowega, z ktérego jednej strony dolgczony jest poprzez pierwsz@ diode, plerwszy rezystor,
réwnolegle polgczone drugl rezystor i kondensator, przewéd zercwy. Przewdd tzn polgczony
jest réwniez z druge strong rezystors pomierowego. Do punktu wsbélnogo plerwszego i drugie-
go rezystora i kondenesiara przylgczone jest katods druglej diody, ktérej sncdas poleczona
jest z enodg czwartej diody, a8 poprzez trzeci rezystor z katodg trzeciej diody. Anccs tej
diody poleczcona jest z wejsSciem napigcie sterujgcege. Migdzy ketodg czwartej diody, 8 prze~
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wodem zerowym wtaczony jest drugi kondensator, przy Jednoczesnym poleczeniu katody czwertej
diody, poprzez c¢zwarty rezystor z wmajsciem czlonu synchrounizujgcego-wykonawczego, za$ wyjécie
tego czlonu przyleczone jest do regulatora. Rezystor pomiarowy wlgczony jest w obwéd twornike
silnika komutatorowego. ’

Przedmiot wynalazku w przykledowym wykonaniu przedstawiony jest na rysunku, ktdéry 1lus-
truje uklad zebezpleczenie nadpredowc-zwlocznego silnika,zwlaeszcza silnikas komutatorcwego
automatycznej pralki bebnowej. W uklad wedlug wynalezku wchodzi rezystor pomiarowy R wlgczo-
ny w obwéd zesilania regulstera Re. Z jednej strony rezystora pomiarowegc R doigczony jest
poprzez pierwsze diode D1 i pierwszy rezystor R1, do ktérego 8@ przylgczeone réwnolegle, po-
tgczony drugi rezystor R2 i kondensator Cl. Drugie kohcéwki druglego rezystora R2 i konden-
satora C1 sg przylaczone do przewodu zerowego, ktéry z keleli jest polgczony z druga straong
rezystore pomiarowego R, Do punktu wepélnego pierwszego i1 druglego rezystora R1, R2 i kon=-
densatora C1 dolgczona jest katoda drugiej diody D2, ktérej snode polgczona jest z anode@
czwerte] diody D4 i poprzez trzeci rezystor R3 z katede trzeciej diody D3. Anoda trzecie]
diody D3 przyteczone jest do wejécis napigcia sterujecego Ugter® Miedzy katod@ czwartej dio-
dy D4 a przewocdem zerowym wigczony jest drugli kondensator C2. Katoda czwartej dicdy D4 po-
przez czmerty rezystor R4 jest dolgczona do wejscia ukiedu progowego Pr. Wyjécie ukladu pro-
gowego Pr stanowi wejécie czlonu aynchronizﬁjgcego = wykonawczego Syn=Wy, ktérego sygnal
wyjéciowy Sb ocddzislywuje na reguleator Re.

Ukled wedlug wynslezku dziata w sposéb nastepuj@cy: na rezyetorze pomiarowym R w cza=-
sie pracy normalnej 1 w czasie wystgpowania przecigZenia dokonywany jest pomiar i poréw-
nanie spadku napigcia. Sygnatl Ugter uruchamiajecy regulator Re powoduje jednoczedénie nata-
dowanie poprzez trzecig dicde D3, trzeci rezystor R3 oraz druge D2 lub czwartq diode D4 kon-
deneatoréw C1 1 C2 do neapigcia wynikajecegc z wartodci ustalonej sygnalu Ugter i podzialu
tego napiecia proporcjonalnie do wartoécl trzeciego i druglego rezystora R3 i R2. W chwili
wystgpienie przecigzenies nastgpuje zwigkszenie spedku nepiecia na rezystorze pomiarowym R,
co powoduje dcladowanie kondensatora C1 poprzez pierwsze diode D1 i pierwszy rezystor R1i.
Doladowanie kondensators C1 powoduje zeblckowanie drugiej diody D2 i doladowanie drugiego
kondensatora C2, w obwodzie trzeciej diody D3, trzeciego rezystora R3, czwartej diody D4 ze
stale czasowg wynikajece z rezystancji trzeclego rezystcra R3 do neplecia o wartosci zelez-
nej od napigcie sterujecego Uster i trzeclego rezystore R3 oraz czwartego rezystora R4 w
polgczeniu z elemantami wejéciowymi ukledu progowego Pr. Zwigkszenie napigcie na drugim
kondensatarze C2 powoduje zmiany sygnalu wyjdéclowego ukladu progowege Pr oddzialywujacego
na czlon synchronizujgcy - wykonawczy Syn-Wy, ktéry sygnatem Sb powoduje zablokowanie regu=-
latora Re 1 w konsekwencji wyleczenie nspiecis zasilajgcego silnik S. Zanik stanu przecie-
2enie powoduje spadek napig¢cia na kondensatorze C1, czegoe konsekwencje jest zeablokowanie
czwartej diedy D4 i rozladowanie drugiego kondensatora C2 ze stale czasowg wynikajece z do-
boru czwartegec rezy:tora R4 1 rezystancji wejsdcis czionu progowego Pr w cbwodzie rezystor
R4, elementy wejsciows uklsdu Pr. Rozladowanie drugiego kondensatora C2 powcduje zmiang
sygnalu wyjéciowego ukladu Pr, przejécie czlcenu Syn-¥y do stanu pracy przed wystgpieniem
przecig2enia i odblokowania regulatora Re oraz podanie napiecia zasilajgcego ne silnik S.

Dobér predu organiczenia dla ustalcnej wartcécli rezystors pomisrowegoc R moze odbywaé
sig¢ poprzez zmiang podzialu spadku napigcie na pierwszym i drugim rezystorze R1 i R2, Re~
gulacja czasu zadzielsnia ukladu progowego dle przyjetej drugiej pojemncséci C2 odbywe eig .
poprzez zmiene wartosScl trzeciego rezystara R3, natomiest ponowne przejécie ukiledu progo-
wego do stanu przed wystgplenien przecigfenis nestgpuje po czasle uzaleZnionym, dla dob}a-
nej pojemnoéci drugiegec kondensators C2, od wartcéci czwartegoc rezystora R4, liczonym od
chwill zeniku przecigzenia.
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Zastrzezenlia patentowe

1. Uktad zabezpleczenia nadpregdowo-zwtocznegs eilnika, zwleszcza silnika komutatoro-
wego o regulowanej charakterystyce czasowo~prgdowe), stosowany zwlaszcza w ukladach stero-
wania 1 regulacji sutomatycanych pralek bébnowych z eilnikami komutatorowymi, zbudowsany
z elementu pomieru predu, czlonu porbéwnawczego, diodowegc ukiadu odcinajacego, czlonu pro-
gowago oraz ukladu synchronizujecego - wykonawczego blokujgcego regulator,
zneamienny tym, 20 z jednej strony rezystora pomiarowego /R/ wlaczansgoc w obwéd
zesilanie regulatora /Re/ dolgczony jest poprzez plerwsze dicde /D1/, plerwszy rezystor
/R1/, réwnolegle poleczone drugli rezyetaor /R2/ 1 kondensator /C1/, przewdd zerowy, ktéry
jest przyleczony do druglej strony rezystore pomiarowego /R/, natomiast do punktu wspélnego
plierwszego rezystora /R1/ 1 drugiego rezystora /R2/ 1 kondensatora /Ci/ przyleczona jest ka=-
toda drugiej diody /D2/, ktérej enoda poleczona jest z anodg czwartej diody /D4/, a poprzez
trzeci rezystor /R3/ z katode trzeciej diody /D3/, ktérej anocdes poleczona jest z wejsciem
napigcia sterujgcego Uy, . ., zad migdzy katodg czwartej diody /D4/ a przewcdsm zerowym wigczo=
ny jeet drugi kondensator /C2/, przy jednoczesnym polgczeniu katody czwartej diedy /D4/, po-
przez czwarty rezystor /R4/, z wejéciem czionu synchronizujgcego = wykorawczegc /Syn=Wwy/,
zad wyjécie czionu synchronizujgecego - wykonawczego przylgczone jest do regulatora /Re/.

2, Ukled wedlug zastrz. 1, znamienny tym, 2e rezystaor pomiarowy /R/ wlg-
czony jest w obwéd tworniks silnika komutatorowego /S/.

Zasilanie , Uster

Syn-
W
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