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UKŁAD ZABEZPIECZENIA NADPR^DOWO-ZWŁOCZNEGO SILNIKA, ZWŁASZCZA SILNIKA KOMUTATOROWEGO

Przedmiotem wynalazku jest układ zabezpieczania nadprędowo-zwłocznego silnika, zwłasz¬
cza silnika komutatorowego automatycznej pralki bębnowej stosowany w układach starowania
1 regulacji tej pralki.

Znana układy elektroniczne przeznaczone do tego celu, stosowane w układach sterowania
i regulacji automatycznej pralki bębnowej zawleraję człon pomiarowy, komparator, wzmacniacz
i człon wykonawczy, którego zadziałanie powoduje ograniczanie prędu w obwodzie zasilania
silnika do poziomu zadanego będź tez wyleczenie zasilania silnika.

Znane elektroniczna zespoły zabezpieczajęce silnik komutatorowy albo indukcyjny przed
przeciężenlem zawierajęce człon w postaci elementu bimetalowego pozwalaję na odłęczenle za¬
silania silnika w czaaie wynikajęcym z charakterystyki czaeowo-prędowej, ale ich zadziała¬
nie nie Jest zsynchronizowane z pracę towarzyazęcych elektronicznych układów sterowania 1 re¬
gulacji*

Celem wynalazku Jest opracowanie takiego elektronicznego układu zabezpieczenie nad¬
prędowo-zwłocznego o charakteryatyca czasowo-prędowej zależnej od wartości występujęcych
przetęzeń silnika, zwłaszcza komutatorowego, który dawałby możliwość odłęczanie zasilania
ailnika w czasie wynikajęcym z tej charakterystyki przy jednoczeanym zsynchronizowaniu dzia¬
łania z pracę towarzyazęcych elektronicznych układów sterowania 1 regulacji*

Istota wynalazku polega na wleczeniu, w obwód zasilania regulatora, rezystora pomia¬
rowego, z którego Jednej atrony dołęczony jest poprzez pierwsze diodę, pierwszy rezystor,
równolegle połęczone drugi rezystor i kondensator, przewód zerowy* Przewód tsn poleczony
jeat również z drugę stronę rezystora pomiarowego. Oo punktu wspólnego pierwszego 1 drugie¬
go rezystora i kondensatora przyłęczone jest katoda drugiej diody, której anoda połęczone
jest z anodę czwartej diody, a poprzez trzeci rezystor z katodę trzeciej diody. Anoda tej
diody poleczona Jest z wejściem napięcia aterujęcege* Między katodę czwartej diody, a prze-
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wodom zerowym włóczony jest drugi kondensator, przy Jednoczesnym poleczeniu katody czwartej
diody, poprzez czwarty rezystor z najściem członu synchronizujęcego-wykonewczego, zaś wyjście
tego członu przyłączone Jest do regulatora* Rezystor pomiarowy włóczony jest w obwód twornika
silnika komutatorowego*

Przedmiot wynalazku w przykładowym wykonaniu przedstawiony jest na rysunku, który Hus*
truje układ zabezpieczenia nadprędowo-zwłocznego silnika,zwłaszcza silnika komutatorowego
automatycznej pralki bębnowej. W układ według wynalazku wchodzi rezystor pomiarowy R wleczo¬
ny w obwód zasilania regulatora Re* Z jednej strony rezystora pomiarowego R dołączony jest
poprzez pierwsze, diodę Dl 1 pierwszy rezystor Rl, do którego sę przyłączona równolegle, po¬
leczony drugi rezystor R2 1 kondensator Cl* Orugie końcówki drugiego rezystora R2 1 konden¬
satora Cl sę przyłączone do przewodu cerowego* który z kolei jest połączony z druga stronę
rezystora pomiarowego R* Do punktu wspólnego pierwszego 1 drugiego rezystora Rl, R2 i kon¬
densatora Cl dołęczona jest katoda drugiej diody D2, której snoda poleczona jest z anodę
czwartej diody D4 1 poprzez trzeci rezystor R3 z katodę trzacisj diody D3• Anoda trzeciej
diody D3 przyłęczona jest do wejścia napięcia sterujęcego U8ter* Między katodę czwartej dio¬
dy D4 a przewodem zerowym wleczony jest drugi kondensator C2* Katoda czwartej diody D4 po¬
przez czwarty rezystor R4 jest dołęczona do wejścia układu progowego Pr* Wyjście układu pro¬
gowego Pr startowi wejście członu synchronizujęcego - wykonawczego Syn-Wy, którego sygnał
wyjściowy Sb oddziaływuje na regulator Re*

Układ według wynalazku działa w sposób następujęcyi na rezystorze pomiarowym R w cza*
sls pracy normalnsj i w czasie występowania przeclężenla dokonywany Jest pomiar 1 porów¬
nanie spadku napięcia* Sygnał U9ter uruchamiajęcy regulator Re powoduje Jednocześnie nała¬
dowanie poprzez trzecie diodę D3, trzeci rezystor R3 oraz drugę D2 lub czwarte diodę D4 kon¬
densatorów Cl 1 C2 do napięcia wynikajęcego z wartości ustalonej sygnału U8ter i podziału
tego napięcia proporcjonalnie do wartości trzeciego i drugiego rezystora R3 i R2. w chwili
występienia przeclężenla następuje zwiększenie spsdku napięcia na rezystorze pomiarowym R,
co powoduje doładowanie kondensatora Cl poprzez pisrwszę diodę Dl 1 pierwszy rezystor Rl,
Doładowanlo kondsnsatora Cl powoduje zsblokowanie drugiej diody D2 i doładowanie drugiego
kondensatora C2F w obwodzio trzeciej diody D3, trzeciego rezystora R3, czwartej diody D4 ze
stałe czasowe wynlkajęcę z rezyetancji trzeciego rezystora R3 do napięcia o wartości zależ¬

nej od napięcia sterujęcego U9ter * trzeciego rezystora R3 oraz czwartego rezystora R4 w
poleczeniu z elementami wejściowymi układu progowego Pr* Zwiększenie napięcia na drugim
kondensatorzs C2 powoduje zmiany sygnału wyjściowego układu progowego Pr oddziaływujęcego
na człon eynchronizujęcy - wykonawczy Syn-Wy, który sygnałem Sb powoduje zablokowanie regu¬
latora Re i w konsekwencji wyleczenie napięcia zasilajęcego eilnlk S* Zanik stanu przeclę¬
żenla powoduje spadek napięcia na kondensatorze Cl, ozego konsekwencję jest zablokowanie
czwartej disdy D4 1 rozładowanie drugiego kondensatora C2 ze stałe czasowe wynlkajęcę z do¬
boru czwartego rezystora R4 1 rezystancji wejścia członu progowego Pr w obwodzie rezystor
R49 elementy wejściowe układu Pr* Rozładowanie drugiego kondensatora C2 powoduje zmianę
sygnału wyjściowego układu Pr9 przejście członu Syn-Wy do stanu pracy przed występienlem
przeclężenla i odblokowania regulatora Re oraz podanie napięcia zeeilajęcego na silnik S*

Dobór prędu organiczonia dla ustalonej wartości rezystora pomiarowego R może odbywać
się poprzez zmianę podziału spadku napięcia na pierwszym i drugim rezystorze Rl i R2* Re¬

gulacja czasu zadziałania układu progowego dla przyjętej drugiej pojemności C2 odbywa eię
poprzez zmianę wartości trzeciego rezystora R3, natomiast ponowne przejście układu progo¬
wego do etanu przed występienlem przeclężenla następuje po czasie uzależnionym, dla dobra¬
nej pojemności drugiego kondensatora C2, od wartości czwartego rezystora R4, liczonym od
chwili zaniku przeclężenla.
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Zastrzeżenia patentowe

1. Układ zabezpieczania nadprędowo-zwłocznego silnika, zwłaszcza silnika komutatoro¬
wego o regulowanej charakterystyce czesowo-prędowej,stosowany zwłaszcza w układach stero¬
wania 1 regulacji automatycznych pralek bębnowych z silnikami komutatorowymi, zbudowany
z elementu pomiaru prądu, członu porównawczego, diodowego ukłedu odclnajęcego, członu pro¬
gowego oraz układu synchronizującego - wykonawczego blokującego regulator,
znamienny tym, tez jednej strony rezystora pomlarowsgo /R/ włączonego w obwód
zasilania regulatora /Re/ dołączony jsst poprzez pierwsze diodę /Dl/, pierwszy rezystor
/Rl/f równolegle połączone drugi rezystor /R2/ i kondensator /Ci/, przewód zerowy, który
Jest przyłączony do drugiej strony rezystora pomiarowego /R/, natomiast do punktu wspólnego
pierwszego rezystora /Rl/ i drugiego rezystora /R2/ i kondensatora /Cl/ przyłęczona Jsst ka¬
toda drugiej diody /D2/, której anoda poleczona jest z anodę czwartsj diody /DA/M a poprzez
trzeci rezystor /R3/ z katodę trzeciej diody /D3/, której anoda poleczona jest z wejściem
napięcia sterujęcego U t , zaś między katodę czwartej diody /D4/ a przewodem zerowym wleczo¬
ny jest drugi kondensator /C2/, przy jednoczesnym poleczeniu katody czwartej diody /D4/, po¬
przez czwarty rezystor /R4/, z wejściem członu synchronizujęcego - wykonawczego /Syn-Wy/,
zaś wyjście członu synchronizujęcego - wykonawczego przyłęczone jest do regulatora /Re/.

2« Układ według zastrz. 1, znamienny tym, że rezystor pomiarowy /R/ wle¬
czony jest w obwód twornlka silnika komutatorowego /S/«

Zasilanie
o p

U ster
o

■H-bi
U

C1

VD3

0*3
t ki Ir* . r
X PI D4

R2

•—♦-

R4

C2 Pr

& <i

Re
Sb

l-4®H


	PL132115B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


