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Urzgdzenie do sterowania napedem nawijarki, wwlaszcza tasmy per-
forowanej

1

Dziedzina techniki. Przedmiotern wynalazku jest urzg-
dzenie do' sterowania napedem' nawijarki, zwlaszcza
taémy perforowanej. Urzqdzenie moie byé stosowane

- zwlaszcza wtedy, gdy nawijany material posiada nie-
wielkg wytrzymalosé na rozerwanie i jest podawany w
sposob nieciqgly.

Stan techniki. Znane jest' urzqdzenie do sterowania
napedem szpul z tasmq magnetycznq, ktére stosowane
jest w'produkowanej. od 1974 r. przez Warszawskie Za-
kiady Urzqdzeri Informatyki ,,MERAMAT” Pamieci tas-

mowej typu PT-3M", opisanej w dokumentacji technicz-’

nej tej pamieci. W urzqdzeniu tym pomiedzy szpulami
z tasmg a rolkg napedowq, realizujgcq ruch tasmy,

umieszczony jest dwukolumnowy, pneumatyczny zosob- -

nik. W kaidej kolumnie zasobnika odkladany jest zopas
tasmy, wsysany przez znajdujgce sie w kolumnach po-

wietrze o obnizonym cisnieniu. W kolumnie wyréipione.

sq trzy strefy poloienia tasmy: strefa nadmiaru, nor-
malnej zowartosci i niedoboru zapasu tasmy. Uklad na-
pedowy szpul, poprzez uklad automatyki, sterowany jest
sygnalami z czujnikéw kraficowych, ckreslajgcych polo-
ienie zwoju taimy w poszczegoinych strefach kaidej
kolumny, Czujnikami krancowymi sq pary jednakowych
-ukladéw fotooptycznych, z ktérych gémy czujnik kontro-
luje strefe niedoboru a dolny czujnik — strefe nadmiaru
tasmy.
Sygnaly elektryczne wysylane sq przez czujniki przy
przerywaniu strumienia $wiatla przez zwéj tasmy wcho-
- dzqcy w strefe nadmiaru albo w strefe niedoboru tas-
* my. Wybranie zapasu tasmy ze strefy normalnej zawar-
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tosei, powoduje — poprzez gérny czujnik — uruchomienie

‘ napédu odpowiedniej szpuli, z ktérej uzupelniany jest

zapas tasmy w kolumnie. Wejsciu zwoju tasmy w strefe

nadmiaru tasmy. towarzyszy zadziatanie dolnego czujni- -

ka i odpowiednie wysterowanie ukladu napedowego
szpul. :

Opisane urzqdzenie przystosowane jest -do tasmy o
scisle okreslonej szerokosci.

Znane jest takie urzqdzenie do prowadzenia tosmy
filmowej, w ktdrym pomiedzy dwoma kregami tasmy i jed-
noczesnie miedzy nawijanym kregiem tasmy a nadbie-
gajagcym jej zwojem umieszczona ijest ulozyskowana
uchylnie diwignia, ktéra sluiy do uzyskania zapasu i do
podtrzymywania tasmy. Urzqdzenie to nie jest jednak
przystosowone do sterowania nopedem szpul.

Celem wynalazku jest uproszczenie urzqdzenia do ste-
rowonic napedem nawijarki oraz zapewnienie wspols
pracy nawijarki, wyposazonej w to urzqdzenie, z dowol-
nym urzqdzeniem podajqcym przy réinych rodzajach na-
wijonego materialu, na przyklad drutu, nici, tasmy.

Istoto wynalazku. Wedlug wynalozku urzqdzenie do

“sterowania napedem nawijarki sklada sie z ulozysko-

wanego uchylnie ramienia, sluiqcego do uzyskania za-
pasu nawijanego materialu i. majgcego sprezyne zwrot-
nq na jednym kraficu oraz obrotowq rolke na diugim
kraficu, ktéra to rolka wspélpracuje za posrednictwem
nowijanego motericlu z ukladem rolek prowadzqcych
ten material, o napinanie nawijonego materialu zapew-
nione jest przez oddziolywanie sprezyny zwrotnej ramie-

nio, oraz ma kontaktron joko czujnik zapasu nawija-
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nego materiatu, sterujqcy silnikiem napedowym nawijar-
ki i ma zrédlo-pola magnetycznego.

Istota wynalazku polega. na wykorzystaniu do kontro-
lowania zapasu nawijanego materiatu jednego zestyku,
ktéry ma opdiniony moment rozwierania styczek. Zesty-
kiem tym jest w wynalazku kontaktron, w ktérym op6éi-
nienie rozwarcia styczek uzyskane zostato przez wyko-
rzystanie zjawiska histerezy magnetycznej. Kontaktron
umieszczony jest na przedluzeniu drogi, wyznaczonej od-
cinkiem tuku, po ktérym porusza sie¢ zrédlo pola ma-
gnetycznego, zwierajqcego albo rozwierajqcego zestyk
tego kontaktronu. Zrédlo to umocowane jest na uchyl-
nie ufozyskowanym ramieniu, mozliwie blisko osi obro-
tu tego ramienia i w odleglosci od tej osi obrotu wie-
‘lokrotnie mniejszej od dlugosci ramienia.

Odlegloé¢ kontaktronu od zrédla pola magnetyczne- -

go i odleglosé¢ #rédla od osi obrotu ramienia sq, wskutek
niejednakowej wartosci histerezy w poszczegdlnych kon-
takfronach, dobierane drogq kolejnych préb t&k, aby
zwarcie zestyku i uruchomienie silnika nawijarki nastq-
pito przy maksymalnym wychyleniu ramienia, réwnowaz-
_ nym odlozeniu pomiedzy obrotowq rolkq ramienia i ukla-
dem rolek prowadzqcych maksymalnego zapasu nawi-
janego materialu; a rozwarcie zestyku i zatrzymanie sil-
nika — -przy’ wychyleniu ramienia réwnowainym wyczer-
paniu Zapasu nawijanego materialu.

Odmiana wynalazku polega na tym ze, przy zacho- .

waniu tych samych warunkéw, na uchylnym ramieniu
umocowany jest kontaktron zamiast zrédla pola ma-
" gnetycznego, ktére umocowane jest poza ramieniem.

Zaletq urzqdzenia wedlug wynalazku jest ogranicze-
nie liczby czujnikéw do jednego, przez co uzyskuje sie
zwiekszenie niezawodnosici dzialania urzqdzenia oraz
istotne uproszczenie jego konstrukcji.

Nawijarka sterowana urzqdzeniem wedlug wynalazku

~ . mote wspdlpracowaé z kaidym urzqdzemem podajqcym

i nié wymaga elektrycznych polqczen z tym urzqdze-
niem. Nawijany material nie jest poddawuqy gwaltow-
Rym napreieniom i rozrywaniu. Istotng zaletq urzqdze-
nia jest tez brak ograniczen wymiaréw poprzecznych
ndwijanego materialu. »

Objagnienie figur rysunku. Wynalazek uwidoczniono
w przykladzie wykonania na rysunku przedstawiajgcym
w .sposdb uproszczony urzqdzenie do sterowania nape-
dem nawijarki tasmy perforowanej. <

Przyklad wykonania. Wynalazek zostanie blizej objas-
niony w przykladzie wykonania przedstawionym na ry-
sunky.

Nawijarka zaoputrzona jest w obrotowq szpule S na-
pedzang silnikiem M za posrednictwem przekiadni re-
dukcyjnej. Nawijona na szpule S tasma perforowana T
‘prowadzona jest przez uklad rolek L1, L2, L3. Zapas
tasmy perforowanej T uzyskuje sie za pomocq ramienia
R obracajqcego sie wokét osi obrotu O. Jeden koniec
tego ramienia ‘R sciggany jest za pomocq sprezyny
2wrotnej C, a jego drugi koniec zaopatrzony jest w rolke
L2. Na ramieniu R i moiliwie blisko osi jego obrotu O
umocowany jest magnes staly Z. Mozliwie blisko mag-
nesu Z umieszczony jest kontaktron K wlq'czony wraz
z wylqcznikiem sieciowym i bezpiecznikiem w obwdd za-
silania silnika M napedzajacego nawijarke. Odleglosé
kontaktronu K od zrodia Z jest tak dobrana, ze w gor-
nym, skrajnym poltozeniu ramienia R zestyki kontaktronu
K sq zwarte. Po wigczeniu silnika M tasma T pawijana
jest na szpule S.
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Jeieli zmniejszy sie predkosé podawania tasmy T, lub
predkos¢ ta maleje do zera, wowczas zacznie byé wy-
bierany zapas tasmy T odlozony miedzy rolkami L1 i L2
oraz rolkami L2 i L3. Wybieranie tego zapasu spowoduje
obrét ramienia R w kierunku rolek L1, L3. Jednoczesnie
od kontaktronu K zacznie si¢ oddalaé ‘magnes Z, jed-
nakze na tyle wolno, ze zestyki kontdktronu K wskutek
jego histerezy zostanq rozwarte dopiero wtedy, gdy ra-
mie R osiqgnie dolne poloienie, a zapas tasmy T zosta-
nie wyczerpany. Rozwarcie zestykéw kontaktronu K spo-
woduje wiec zatrzymanie silnika M. Po wznowieniu po-
dawania tas'umy'T ramie R zacznie unosi¢ sie ku gérze
powodujqc odkladanie sie zapasu tasmy miedzy rolkami.

Gdy ramie R znajdzie si¢ w gérnym polozeniu, magnes
Z spowoduje zwarcie stykéw kontraktronu K i wlqczenie
silnika M nawijarki.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzqdzenie do sterowania napedem nawijarki,
zwlaszcza tasmy perforowanej, zawierajqce ulozyskowane
uchylnie ramie, ktére stuzy do uzyskania zapasu nawi-
janego materialu i ma sprezyne zwrotng na jednym
krancu oraz obrotowq rolke na drugim krancu, ktéra
to rolka wspélpracuje za posrednictwem nawijanego ma-
terialu z ukladem rolek prowadzqcych ten material, a
napinanie nawijanego materialu zapewnione jest przez
oddzialywanie spreiyny zwrotnej ramienia, oraz zawie-
rajqce kontaktron jako czujnik zapasu nawijanego ma-
terialu, sterujqcy silnikiem napedowym nawijarki, a tak-
ze zawierajqce irédlo pola magnetycznego, znamienne
tym, ze irédlo (Z) pola magnetycznego, zwierajgce albo
rozwierajqce zestyk kontaktronu (K), umocowane jest
na uchylnie utozyskowanym ramieniu (R), mozliwie blisko
osi obrotu (O) tego ramienia (R) i w odleglosci od tej
osi_obrotu (O). wielokrotnie mniejszej od dlugoici ra-
mienia_(R), natomiast kontaktron (K) umieszczony jest
na przedluzeniu wyznaczonej odcinkiem tuku drogi, po
ktérej porusza sie irédio (Z) pola magnetycznego, przy
czym odlegtosé kontaktronu (K) od irédla (Z) pola ma-
gnetycznego i odleglo$é tego irédla (Z) od osi obrotu
(O) ramienia (R) sq dobierane drogq kolejnych préb
tak, aby _zwarcie zestyku kontraktronu i uruchomienie
silnika napedowego (M) nawijarki nastqpito przy ma-
ksymalnym wychyleniu ramienia {R), réwnowainym odlo-
zeniu pomiedzy obrotowq rolkq (L2) rafmienia (R) i ukla-
dem rolek prowadzqcych (L1, L3) maksymalnego zapasu
nawijanego materialu, a rozwarcie zestyku i zatrzymanie
silnika napedowego (M) nowijarki — przy wychyleniu
ramienia, odpowiadajgcym wyczerpaniu. zapasu -nawija-
nego materiafd. '

2. Urzqdzenie do sterowania napedem nawijarki,
zwlaszcza tasmy perforowanej, zawierajgce utoiyskowa-
ne uchylnie ramie, ktére stuzy do uzyskania zapasu na-
wijanego materialu i. ma sprezyne zwrotng na jednym
kraficu oraz obrotowq rolke na drugim krancu, ktérag
to rolka wspdlpracuje za posrednictwem nawijanego ma-
terialu z ukladem rolek prowadzgcych ten material, a
napinanie nawijanego materialu zapewnione jest pwriez
oddzialywanie sprezyny zwrotnej ramienia, oraz zawie-
rajgce kontaktron jako czujnik zapasu nawijanego ma-
terialu, sterujgcy silnikiem napedowym nawijarki, a tak-
ze zawierajqce zrédlo pola magnetycznego, znamienne .
tym, ze kontraktron {K) umocowany jest na uchylnie uto-
zyskowanym ramieniu (R), moiliwie blisko osi obrotu
(O) wielokrotnie mniejszej od dlugosci ramienia (R), na--

-
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tomiast #rédto (Z) pola magnetycznego, zwierajgcego
albo rozwierajgcego zestyk kontaktronu (K) umieszczone
jest na przediuzeniu wyznaczonej odcinkiem fuku drogi,
po ktérej porusza sie kontaktron (K), przy czym odleg-
loéé¢ zrédia (Z) pola magnetycznego od kontaktronu (K)
i odlegtos¢ tego kontaktronu (K) od osi obrotu (O) ra-
mienia (R) sq dobierane drogq kolejnych préb tak, aby
zwarcie zestyku kontaktronu i uruchomienie silnika na-

6

pedowego (M) nawijarki nastgpilo przy maksymalnym
wychyleniu ramienia (R), réwnowainym odloieniu po-
miedzy obrotowq rolkq (L2) ramienia (R) i ukladem
rolek prowadzqcych (L1, L3) maksymalnego zapasu na-
wijanego materialu a rozwarcie zestyku i zatrzymanie
silnika napedowego (M) nawijarki — przy wychyleniu
ramienia, odpowiadajgcym wyczerpaniu zapasu nowija-
nego materiatu.
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