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Uklad polaczen automatycznych przyrzadow cyfrowych
o zwiekszonej dokladnosci do pomiarow wielkosci
elektrycznych i nieelektrycznych
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Przedmiotem wynalazku jest uklad potgczen
automatycznych przyrzadéw cyfrowych o zwiek-
szonej dokladno$ci do pomiaru wielko$ci elektrycz-
nych i nieelektrycznych majacy zastosowanie
zwlaszcza przy konstrukcji precyzyjnych przyrza-
déw stuzgcych do cyfrowego pomiaru wartoS$ci
skutecznej napiecia, mocy lub fazy.

Dotychczas znany precyzyjny dekadowy wolto-
mierz warto$ci skutecznej napiecia sklada sie z de-
kadowego dzielnika napiecia polgczonego z przet-
wornikiem termoelektrycznym, ktéry jest polaczony
ze wskaznikiem zera. Pomiar odbywa sie przez
reczne sprowadzenie do pozycji poczatkowej wskaz-
nika zera po przylozeniu sygnalu mierzonego. Z us-
tawienia poszczegélnych pokretel dzielnika napigcia
odczytuje sie mierzong warto$é. Obecnie produko-
wane przyrzady, ktéorych budowa oparta jest na
zastosowaniu przetwornika pomiarowego, nie po-
siadajg duzej dokladnos$ci ze wzgledu na brak do-
ktadnych i stabilnych przetwornikéw. Brak jest
réwniez przyrzadéw eliminujagcych bledy pomiaru
wynikle z nieliniowos$ci i zmian czasowych. Znany
przyrzad eliminuje pierwszy z wymienionych ble-
déw przez reczne sprowadzanie pomiaru do jednego
punktu charakterystyki przetwornika pomiarowego,
ale czynno$¢ ta wymaga stosunkowo dlugiego czasu.
Obecnie produkowane przyrzady .nie posiadaja
wzorcowania za pomocg wzorcéOw innego rodzaju
niz wielko§¢ mierzona.

Celem wynalazku jest opracowanie ukladu po-
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Iaczen automatycznych przyrzadéw cyfrowych
o zwigkszonej dokladno$ci, majacego zastosowanie
do konstrukeji przyrzgdéw, stluzacych do pomiaru
wielkoSci elektrycznych i nieelektrycznych.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie
wzorca dyskretnie regulowanego polgczonego z cyf-
rowym polem odczytowym oraz ukladem przela-
czajacym, wyjscie ktérego polgczone jest przez
wzmacniacz sygnatu z regulatorem, ktéry polgczony
jest z ukladem pamigci oraz wej$ciem przetworni-
ka pomiarowego. Wyjscie przetwornika polgczone
jest z wejSciem sterujacym regulatora, oraz z wejs-
ciem ukladu poréwnujgcego, ktérego wyjscie po-
laczone jest z wzorcem.

Zasadnicze korzy$ci wynikajgce ze stosowania
ukladu polgczen wedlug wynalazku to zwiekszenie
dokladnosci pomiaru, cyfrowy pomiar wartosci,
mozliwo$é stosowania wzorcé6w innego rodzaju niz
wielko$§¢ mierzona (znacznie dokladniejszych oraz
mozliwosé stosowania przetwornikéw o nietolero-
wanych charakterystykach.

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykla-
dzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
schemat blokowy ukladu polgczen.

Uklad polgczen automatycznych przyrzadéw cyf-
rowych o zwiekszonej dokladno$ci wedtug wynalaz-
ku sklada sie z wzorca 7 dyskretnie regulowanego
polaczonego z cyfrowym polem odczytowym 8 wraz
z ukladem przelgczajacym 1, wyjscie ktbérego po-
laczone jest poprzez wzmacniacz sygnatu 2 z regula-
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torem 3, ktéry polaczony jest z ukladem pamieci 6
oraz wejSciem przetwornika pamigciowego 4. Wyjs-
cie przetwornika 4 potgczone jest z wejSciem ste-
rujacym regulatora 3 oraz wejSciem ukladu poréw-
nujacego 5, ktérego wyjScie polgczone jest z wzor-
cem 7. . )

Dzialanie automatycznych przyrzadéw cyfrowych
o zwigkszonej dokladno$ci polega na tym, Ze w
pierwszej fazie pomiaru wielko§¢ mierzona zostaje
podana poprzez uklad przelgczajacy 1 na wzmac-
niacz sygnalu 2 oraz poprzez regulator 3 na przet-
wornik pomiarowy 4, ktéry steruje regulatorem 3 tak
aby warto$¢ wielkosSci na jego wyjsciu byla stala.
Uklad pamieci 6 zapamietuje ustawienie regulatora
na okres drugiego cyklu pomiarowego, kiedy to na
wejécie wzmacniacza sygnatu 2 poprzez uklad prze-
laczajacy 1 zostaje podany sygnal z wzorca 7 zmie-
niany dyskretnie, az do momentu kiedy uklad po-
réwnujacy 5 osiggnie stan poczatkowy. Odczyt wy-
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niku pomiaru odbywa sie ze stanu wzorca 7 na
cyfrowym polu odczytowym 8.

Zastrzezenie patentowe

Uklad polgczen automatycznych przyrzadéw cyf-
rowych o zwiekszonej dokltadno$ci do pomiaru
wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych, znamien-
ny tym, ze stanowi go dyskretnie regulowany wzo-
rzec (7) polaczony z cyfrowym polem odczytowym
(8) oraz ukladem przelgczajgcym (1),wyjscie ktérego
polaczone jest poprzez wzmacniacz sygnalu (2) z
regulatorem (3), ktory polaczony jest z ukladem pa-
mieci (6) oraz wejSciem przetwornika pomiarowego
(4), ktorego wyjscie polgczone jest z wejsciem ste-"
rujgcym regulatora (3) oraz wejSciem ukladu po-
réownujacego (5), ktérego wyjsScie polgczone jest z
wzorcem (7).
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