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Przedmiotem wynalazku jest meéehaniczna,
przesuwna obudowa hydrauliczna, stuzgca do
zabezpieczania wyrobisk goérniczych.

W poréwnaniu ze znanymi podobnymi gbu-
dowami, wyréznia sie ona prosta i lekka kons-
trukcja oraz duza podporno$cia i podatno$cia
dzieki zastosowaniu stojakéw kopalnianych
o specjalnej konstrukcji oraz oddzielnych roz-
dzielaczy dla kazdego z jej czlonkéw. Obudo-
wa umozliwia jednoczesne przesuwanie prze-
no$nika i ewentualnie kombajnu.

Mechaniczna obudowa hydrauliczna wedlug
wynalazku sklada sie z dwdch czlondéw, sprze-
gnietych ze sobg za pomocg przesuwnika hy-

*) Wlasciciel patentu o$wiadczyl, ze wspét-
tworcami wynalazku sg mgr inz. Jerzy Rabsz-
tyn, inz. Stanistaw Romik, mgr inz. Jézef Kolt,
inz. Gerard Biaton, Aleksander Krawczyk
i Artur Drzymala.

draulicznego, ktéry umozliwia kolejne przesu-
wanie naprzod kazdego z tych czlonéw. Czilon
posiada podstawe, spoczywajaca na sprezystej
ptozie stalowej, latwo dostosowujacej sie do
nieré6wnos$ci spagu oraz zaopatrzong w trzy
nastawne stojaki hydrauliczne. Na kazdym:
stojaku zamocowana jest belka stropnicowa; na
belkach trzech stojakéw jednego eczlonu za-
mocowany jest plaskownik stalowy, stanowigcy
wtasciwg stropnice.

Stojak kopalniany obudowy wedlug wynalaz-
ku wykazuje duza podporno$¢ oraz podatno$é
i sprezysto$¢ zamocowania dzieki specjalnemu
zamocowaniu jego czeSci. Podstawa rurowa
i rdzennik stojaka kopalnianego s osadzone
w ich gniazdach wychylnie, mianowicie pod- -
stawa stojaka moze wychylaé sie w swoim
gniezdzie w stosunku do pionu o kgt -do 5°,
a jego rdzennik — o kat do 15°. To. znsne
wychylne zamocowanie stojakéw .= obudowy
w gniazdach podstawy i stropnicy zostato'nlep-

*



szone zgodnie z wynalazkiem przez réwnoczes-
ne n polaczenipm charakteru samo-
statecz zwa %o ustaniu obcigze-
nia na samoczynny powré6t elementéw wzgle-
dem siebie przymusowo odchylonych np. strop-
nicy wzgledem rdzenmka stojaka lub spodnika
wzgledem podstawy obudowy ramowej do
polozenia wspdlosiowego. Takie sprezyste za-
mocowanie stojaka uzyskuje sie przez zastoso-
wanie zar6wno w dolnym jak i‘'gdrnym jego
gniezdzie zestawu pierécieni gumowych, ktére
w celu lepszego przenoszenia sil s3 zbiezné,
przy czym w gniezdzie podstawy obudowy ra-
mowej sg one zbiezne w kierunku ich wew-
netrznego obwodu, a w gniezdzié stropmcy —
w kierunku ich zewnetrznego obwodu. Zamo-

cowanie podatne stojakéw ‘umozliwia sprowa-

dzenie momentéw gnacych stojaka do minimum
i calkowicie usuwa niebezpieczenstwo skrzy-
wienia - stojaka. Uniezaleznia przez to réwniez
- pratg stropnic od nieréwnosci stropu.

- .Druga zasadnicza cechg stojaka obudowy
wedlug wynalazku stanowi zastosowanie zasady
‘jednostronnego dziatania - czynnika hydraulicz-
nego, co pozwala. na wyeliminowanie wew-
negtrznych zaworéw sterujacych. Ciecz hydra-
uliczng doprowadza si¢ do podstawy rurowej
stojaka tylko przez jeden kroéciec, ktéra dziala
na rdzennik od dotu w celu podniesienia strop-
nicy. Natomiast opuszczanie stropnicy uzyskuje
" sie jedynie pod dzialaniem ciezaru wlasnego
" rdzennika i stropnicy bez wyw1eran1a nacisku
hydraulicznego. W celu przy$pieszenia opusz-
czaniu sie. stropnicy zastosowano w stacji za-
silajacej’ ukladu hydraulicznego ejektor obni-
zajacy ciSnienie oleju w glownym przewodz1e
splywowym do 0,5 atn.

. StOJak posiada tylko jeden kréciec zaopatrzo-
ny w zawor sterujacy, polgczony przewodem
gietkim z rozdzielaczem hydraulicznym, a sama
konstrukc;a stojaka jest prosta i lekka.

: Naleiy jesz¢éze nadmienié, ze stojak wedlug
wymnalazku jest zaopatrzony w przedluzacze
o roznej dlugosei,-dajace sie latwo osadzaé na
rdzenniku za pomoca tulei laczgcej. Dziegki
zastosowaniu przediuzaczy stojak moze by¢
przedluzony '6~30, 55, 75, 100 lub 125 cm, co
pozwala na stosowanie obudowy przy ura-
bianiu pokladow o réznej grubosci, czyli o gru-
bosei od 1,5 do 3,0 m.

_Przesuwnik ' posiada postaé cylindra hydra-
ulicznego, ktéry sprzgga obydwa czlony obu-
dowy w: ten sposob, ze cylinder przesuwnika

jest sztywno polgczony z podstawg jednego
czlonu, a tlok tego cylindra jest polaczony
z podstawa drugiego czlonu za pomoca specjal-
nej ramy. N

Do sterowania obiegu hydrauhcznego sluza
rozdzielacze hydrauliczne, zaopatrzone w szereg
zaworéw sterujgcych. Obudowa wedlug wyna-
lazku posiada dwa rozdzielacze, zmontowane
na podstawach obydwéch czionéw, co umozli-
wia sterowanie tych czlonéw niezaleinie od
siebie. Rozdzielacze sg polaczone wzajemnie
dwoma przewodami gietkimi, z ktérych jeden
jest na wysokie ci$nienie (okolo 150 atn), a dru-
gi przewdd. (wylotowy) — na niskie ciénienie,
przy ezym jeden z przewoddéw jest polaczony
z odpowiednim’ agregatem hydraulicznym, np.
z wysokoprezrig pompa olejowa, a drugi prze- .
wod jest polaczony ze zbiornikiem na olej.
Ponadto kaidy z rodzielaczy jest polgczony
sprezystym przewodem stalowym z trzema
stojakami - kopalnianymi danego czlonu. Roz-
dzielacze posiadajg précz zawordéw steruja-
cych po jednym samoczynnym zaworze bez-
pieczefistwa, czyli zaworze przelewowym, otwie-
raJacym sig ‘gdy mémeme oleju przekroczy
300 atn. Kazdy z czlonow obudowy jest stero-
wany osobno,-za pomoca diwigien recznych,
zmong;owanych' na-rozdzielaczach.

“Obydowa wedlug wynalazku jest uwidocz-
niona na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
widok ‘boczny obudowy wraz z przeno$nikiem,
fig. 2 — przekr6j poziomy obudowy wzdluz

Jlinii a—a na fig. 1, fig. 3 — przekr6j pionowy

poprzeczny wzdiuz linii b—b na fig. 1, fig. 4 —
w podzialce powiekszonej — przekréj pionowy
stojaka, fig. 5 — schemat rozdzielaciy hydra-
ulicznych, fig. 6 — schemat hydrauliczny stacji
zasilajgcej, a fig. 7 — widok z géry obudowy
podczas pracy.

" Obudowa sklada sie'7Z’ dwocl‘x ‘bztoriowt any ‘B
(flg PR sprZezonyéh ze soba Za ponjocq prze-
suwnika hydraulicznego C. Kazdy z czlonow
posiada podstawe 1, spoczywajacg na stal’mwej
plozie sprezystej. Przesuwnik hydrauliczny C
w postaci cylmdra hydraulicznego, sprzega
wzajemnie czlony obudowy w ten sposéb, ze
cylinder 2 (fig. 3) przesuwnika jest sztywno po-
laczony z podstawa jedniego czionu, a z podsta-
wa drugiego czlonu jest polaczony titok 3 brze-
suwnika za pomoca ramy 4 i wodzidla zakon-
czonego zderzakiem 5, ktoéry sluzy do przesu-
wania, przenoémka

Kazdy -z czlonéw A, B obudowy jest zaopa-
trzony w komplet trzech nastawnych stojakow
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kopalnianych, sterowanych hydraulicznie. Sto-

jak skilada sie z podstawy rurowej 6 i osadzo-
nego w niej teleskopowo rdzennika 7 oraz prze-
diuzacza 9, ktory lgczy sie z rdzennikiem 7
odejmowalnie za pomocag tulei 1laczgcej 9.
W celu zwiegkszenia podatno$ci stojaka w Kkie-
runku poprzecznym podstawa rurowa 6 jest
osadzona w zamocowanym na podstawie 1
gniezdzie 8, wychylnie w zakresie do 5° wzgle-
dem pionu, przy czym w celu uzyskania spre-
zystesci tego wychylnego zamocowania gniazdo
8 jest wylozone zbieznymi pierScieniami 9”
z twardej gumy. W podobny sposéb osadzony
jest w gniezdzie stropnicowym 8 gérny koniec
rdzennika 7 lub przedluzacza 9 przy uzyciu
pierscieni gumowych 9” o cdwrotnej zbiezno$ci.
Zakres wychylenia rdzennika wynosi do 15°
w stosunku do pionu. Stanowi to bardzo wazng
ceche obudowy wedlug wynalazku, gdyz za-
pewnia sprezyste podparcie stropu i unieza-
leznia od jego nieréwno$ci, a zastosowanie od-
dzielnYch pier§cieni zapewnia przenoszenie
stosunkowo duzych sil bocznych.

Kazdy ze stojakow posiada belke stropnico-
wa 10, a na trzech belkach kompletu stojakow
jednego czlonu przymocowany jest plaskownik
stalowy 11, stanowigcy wlasSciwa stropnice.
Belka stropnicowa stojaka przyociosowego jest
zaopatrzona w stropnice dodatkowa 12, osadzo-
ng przesuwnie tak, iz moze by¢ wysunigta
recznie na dlugos¢ okolo 60 cm. Stropnice 12
stuza do zabezpieczania stropu bezgoérednio
po jego odstonieciu, czyli po przej$ciu kombaj-
nu lub po oderwaniu laty wegla w czasie
przed przesunieciem do przodu catej obudowy.

Stojak kopalniany obudowy posiada bardzo
prosta i lekkg konstrukcje dzieki zastosowaniu
jednostronnego ci$nienia czynnika hydraulicz-
nego. Ciecz doprowadza sie tylko do dolnej
cze$ci podstawy 6 przez kréciec 8” i wywiera
ona ci$nienie na dolng strone rdzennika 7
przy podnoszeniu stropnicy, natomiast opusz-
czanie stropnicy nastepuje pod dzialaniem jegc
wlasnego ciezaru lub nacisku stropu, wiekszego
niz ci$nienie oleju na calg dolng powierzchnig
rdzennika. i

Do sterowania czynnika hydraulicznego, np.
oleju, w stojakach kopalnianych i w przesuw-
niku sluzg rozdzielacze 13, 13’°, zmontowane na
podstawie 1 kazdego z czlonéw A, B. Kazdy
z rozdzielaczy jest zaopatrzony w szereg za-
wordow do sterowania obiegu hydraulicznego,
jak przedstawiono schematycznie na fig. 5.
Rozdzielacze sg polaczone ze sobg za pomoca

dwoch przewodéw gietkich 14, 14’, z ktorych
jeden przewdd 14 jest wysokoci§nieniowy,
a drugi przewdod 14’ jest wylotowy na niskie
ci$nienie. Ponadto kazdy rozdzielacz jest po-
laczony gietkim przewodem 15°'i 15’ ze stoja-
kami kopalnianymi odnoénych czlonéw A, B.
Jeden z przewodow jest polgczony z wysoko-
ciSnienicwg pompa olejowg, a drugi ze zbidrf
nikiem na olej. Do sterowania stojakow i prze-
suwnika C rozdzielacze posiadajg zawory 16,
17, rozrzadzane dzwigniami recznymi. Procz
zaworow sterowniczych sozdzielacze posiadajg
réowniez samoczynny zawor bezpieczenstwa 18,
18’, dla kazdego zespolu stojakow czlonu, przy
c:ym zawdr ten ctwiera sie samoczynnie wow-
czas, gdy ci$nienie oleju przekroczy 300 atn,
czyli gdy ci$nienie gérotworu przekroczy 30 ton.
Zawdr ten zostaje réwniez samoczynnie za-
mkniety, gdy nacisk gérotworu wskutek jego

rozprezania zmniejszy sie ponizej 30 ton na -

stzjak. Dzigki zastosowaniu zaworéw bezpie-
czenstwa zapobiega sie uszkodzeniu obudowy,
wskutek nadmiernego jej obcigZenia gérotwo-
rem. Stojaki elastycznie poddajg sie, utrzy-
mujgc przy tym- swa- duza podpornos$¢, dopéki
goérotwor nie rozprezy sie lub dopéki obudowa
nie obnizy sie do swego polozenia najnizszego,
w ktéorym posiadaja one wieksza podpornosé
(okolo 50 ton na stojak). Kazdy rozdzielacz po-
siada zawor 20, 20° do wylgczania stojakow.

Rozdzielacz jest zaopatrzony réwniez w szeé -
zaworéow zwrotnych 17 i 17°, czyli po dwa za- -
wory na kazdy stojak kopalniany. Zabezpiecza-
ja one utrzymywanie podporno$ci stojakéw
mimo ewentualnych uszkodzen awaryjnych,
wyniklych poza tym stojakiem i przewodem
lgczacym stojak z rozdzielaczem. W przypadku -
uszkodzenia jednego stojaka lub lgczgcego go
przewodu pozostale.dwa stojaki nie traca swej
aktualnej podpornosci, czyli clej nie moze
z nich wyplywaé przez takie miejsce uszko-
dzone, poniewaz zawor zwrotny uszkodzonego
stojaka nie przepuszcza oleju do tego stojaka,
a zawory zasilajagce 19, 19’ nie przepuszczajg
oleju ze stojakow nieuszkodzonych. Do stero-
wania zaworéw zwrotnego i zasilajgcego stuzy
pojedyncza dzwignia i walek z dwiema krzyw-
kami. : ’

Nalezy tu podkres$lié ogromne znaczenie po-
datnosci stojakéw kopalnianych, a tym samym
i catej obudowy wedtug wynalazku pod dzia-
laniem rozprezania sie gérotworu przy réwno-
miernym utrzymywaniu duzej podpornosci, wy-
noszacej 30 ton. Taka wlasciwo$¢ obudowy po-
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zwala na lagodne rozladowanie ciénienia géro-
tworu bez zawalenia sie stropu i bez uszko-
dzenia obudowy. DuZe znaczenie posiada réw-
niez wielkpé¢é wstepnej podpornosci stojaka,
wynoszacej okoto 13 ton, ktérg uzyskuje sig
wskutek doprowadzania do stojaka oleju przez
zawoOr zasilajgey 19 lub 19°, znajdujacy sie pod
ci$nieniem 140 atn i uniemozliwiajacy wyplyw
tego oleju.

Wazng czeScig obiegu hydraulicznego stanowi
stacja zasilajgca, przedstawiona schematycznie
na fig. 6. Zawiera oma zbiornik 22 na olej
o pojemno$ci 0,5—1,0 m3, dwie niezalezne od
siebie pompy olejowe 23 oraz szereg zaworéw,
mianowicie zawory 24, 24 samoczynnego roz-
tadowania, zawory zwrotne 25, 25°, zawory
bezpieczefstwa ci§nieniowe 26, 26°, zawory bez-
pieczefistwa natezeniowe 27, 27’ i zawory 28,
28. Jeden z powyzszych zespoléw pompowych
- jest czynny, a drugi zapasowy. Pompa olejowa
23 tloczy olej ze.zbiornika. 22 przez filtry 29
-i zawory zwrotne 25 do gléwnego przewodu
zasilajgcego 14. W przewodzie 14 wilaczony jest
hydroakumulator 30, majgcy na celu wyréwny-
wan'e ciSnienia oleju i zapobiezenie powsta-
warniu uderzen hydraulicznych.

W przypadku, gdy odbiér oleju ustaje i cis§-
nienie w przewodzie zasilajacym 14 osiggnie
140 atn, wowczas nastepuje samoczynne prze-
taczenie pompy 23" na bieg jalowy w ten spo-
sOb, ze zawlOr 24 samoczynnego rozladowania
kieruje obieg oleju -z przewodu tlocznego do
przewodu przelewowego, prowadzgcego do
zbiornika 22. Gdy w czasie jalowego biegu
pompy nastapi cdbiér oleju w gléwnym prze-
wodzie i ci$nienie w przewodzie tlocznym
wzrohie do 80 atn, wowczas zawéor 24 po-
woduje przywrécenie normalnego roboczego
oleju. W przypadku za§ nadmiernego wzrostu
ciénienia oleju powyzej 140 atn, wywolanego
np. -uszkodzeniem ktdéregokolwiek elementu
zespolu pompowego, ci$nieniowy zawor bezpie-
czenstwa 26 kieruje obieg oleju do przewodu
przelewowego 31. .

Natezeniowy zawor bezpieczenstwa 27 ma za
zadanie kierowanie oleju do przewodu przele-
wowego 31 w przypadku gwaltownego wypty-
wu oleju w przewodzie gléwnym 14, co moze
wystapi¢, np. w razie pekniecia glownego
przewodu zasilajgcego.

Zastosowanie opisanego wyzej obiegu hy-
draulicznego oraz prezsuwnika hydraulicznego
umozliwia samoczynne przesuwanie obudowy
wedlug  wynalazku. Uzyskuje si¢ to przez

kolejne przesuwanie czionéw A i B, np. przy
przesuwaniu do przodu czionu B obudowy
unieruchomia sie czlon A przez rozparcie je-
go stojékéw hydraulicznych, po czym nieznacz-
nie luzuje sie stojaki hydrauliczne czlonu B
i wlgcza przesuwnik C. Wskutek tego ciénie-
nie oleju pod ttokiem 3 wzrasta do 150 atn
i powoduje przesuw tloka 3 wraz z polgczonym
z nim czolnem B. Razem z czlonem B przesu-
wany jest zderzak 5, ktory przesuwa réwniez
przeno$nik pancerny 21, przylegajacy do niego
luzno. W celu zapewnienia wiekszej stateczncs$-
ci czlonu B wodzidlo zakonczone zderzakiem 5
posiada w kilku miejscach prowadnicg. Po
przesunieciu czlonu B unieruchomia sie go
przez rozpieranie jego stojakéw kopalnianych.
Nastepnie luzuje sie stojaki czionu B i wlacza
sie¢ przesuwnik hydrauliczny w ten sposoéb,
aby olej byl doprowadzany do przestrzeni cy-.
lindra nad tlokiem. Poniewaz tlok 3 z ramg 4
i unieruchomionym czilonem B stanowi jedna
catosé, przeto olej $ciskany w cylindrze opie-
rajagc sie o nieruchomy tlok ci§nie na goérne
denko cylindra 2 przesuwnika i powoduje jego
przesuw naprzod, a tym samym i prze#j;lw
cztonu A. Przy dalszym przesuwaniu czlonbw
powyzsze czynno$ci powtarza sie.

Sterowanie przesuwnika jest rozwigzane tak,
aby przesuwanie jego tloka wraz z czlonem B
na zewnatrz odbywatlo sie¢ wskutek przestawie-
nia zaworu rozdzielacza, umieszczonego na czto-
nie A, natomiast przesuwanie cylindra prze-
suwnika wraz z czionem A nastepowalo wsku-
tek przestawienia zaworu rozdzielacza, zmon-
towanego na czlonie B. W tym celu zastosowa-
no .zawory suwakowe 16, 16’°, ktére przy usta-
wieniu w normalnym polozeniu (dociskane
sprezynami) otwierajg polgczenie przestrzeni
cylindra przesuwnika z przewodem odpiywo-
wym. W chwili przesuwania czlonu _B zawor
suwakowy 16 rozdzielacza czlonu A zostaje
wecisniety, dzieki czemu olej z przewodu za-
silajgcego jest wttaczany do cylindra przesuw-
nika pod tlok, powodujac jego wysuwanie sie.
Olej znajdujacy sie w przestrzeni nad tlokiem
jest w tym czasie wypychany za pomoca tloka
przez przewdd do bloku sterujacego na czlonie
B i dalej do przewodu odplywowego.

Wysuwanie sie tloka przesuwnika trwa przy
zaci$nietym zaworze suwakowym 16° az do
oporu. W chwili zluzowania diwigni zaworu
sprezyna ' przestawia suwak zaworu w nor-
malnym polozeniu, tj. zamyka doplyw oleju
pod ci$nieniem 140 atn, a otwiera polaczenie
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z przéwodein odplywowym. Zatem uklad zo-
staje przygotowany do przesuniecia kolejnego
czlonu A.

Dzialanie obudowy mechanicznej wedlug wy-
nalazku jest nastepujace w zastosowaniu do
urabiania §cianowego.- W stadium wyjSciowym,
czyli na poczatku cyklu urabiania wegla obu-
dowe gornicza, skladajaca sig¢ z kilku obudéw
wedlug wynalazku, ustawia si¢ wzdluz ociosu
dosunieta do przeno$nika pancernego 21 (fig. 7).
Cykl zaczyna sie od urabiania wegla za po-
moca kombajnu,‘ przesuwanego wzdluz ociosu
od jednego chodnika ociosowego do chodnika
drugiego, przy czym zabiér wynosi okoto 60 cm.
Jezeli po przej$ciu kombajnu pozostaje przy
stropie lata wegla, to cdrywa sie jg w miare
przesuwania sie¢ kombajnu. Strop zabezpiecza
sie za pomoca rqcznie wysuwanych stropnic 12.

W drugim st’adium cyklu przesuwa sie kombajn -

do ociosu wraz z przeno$nikiem 21 w ten spo-
séb, ze w co drugim zesp:le obudowy p'rzesuwa
sie do Aprz,odu na drodze 60 cm lewy czion B,

ktéry przesuwa zderzakiem 5 przenoénik 21

Nastepnie_;irz__e”suwa sie kolejno pozostate lewe

czlony obudowy, po czym nastepuje podobne -
przesuniecie kolejne czlonéw prawych A. Pod-

czas przesuwania czlonéw obudowy stropnice
11 i 1I’ nie powinny traci¢ styku ze stropem,
przez to ewentualne zluzocwane kesy goérotwo-
ru nie beda spadaly na konstrukcje obudowy.
Uzyskuje sie to przez stalg -obserwacje stropu
podezas przesuwu obudowy oraz przez czule
manewrowanie dzZwigniami sterujacymi. Po
przejsciu kombajnu zabezpiecza sie odstoniety
strop tymczasowo za pomoca stropnic 12, wy-
suwanych recznie na dlugosci 0,6 m.

Obudowa wedlug wynalazku pozwala na
trwale zabezpiecrenie stropu, bowiem przy
szeroko$ci stropnic 11, 1I’, réwnej 40 cm,
szeroko$§¢ odkrytego pasa stropu miedzy strop-
nicami wynosi 40 cm, co pozwala na zabezpie-
czenie nawet. bardzo slabego stropu bez ko-
nieczno$ci zabezpieczenia dodatkowego. Po
przesunigciu obudowy do ociosu O nastepuje

rownomierne zawalenie stropu z przeciwnej
strony obudowy, oznaczone na fig. 7 literg Z.
Obudowa jest stosunkowo lekka i latwo roz-
bieralna na czeéci o ciezarze ponizej 100 kg,
wskutek czego transport obudowy jest znacz-
nie ulatwiony. Obudowa wyré6znia si¢ racjo-
nalnym obiegiem hydraulicznym, pozwalajg- -
cym na latwe i pewne jej sterowanie.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechaniczna przesuwna obudowa " hydrau-
liczna, skladajaca sie z dwéch czlonéow
sprzegnietych wzajemnie za pomoca prze-
suwnika hydraulicznego, przy czym kazdy
z tych czlondéw jest zaopatrzony w komplet

- trzech nastawnych stojakéw kopalnianych,
sterowanych hydraulicznie i zémocowanych
wychylnie, znamienna. tym, ze kaidy ze
stojakéw obudowy jest osadzony sprezyscie
zar6wno w gniezdzie podstawy obudowy
ramowej jak i w gniezdzie stropnicy za
pomocy zestawu pier§cieni gumowych (9”),
ktéore w celu lepszego przenoszenia sil sa

_ zbiezne, przy czym w gnieidzie podstawy
sa one zbiezne w kierunku ich wewnetrzne-
go obwodu, a w gnieidzie stropnicy —
w kierunku przeciwnym.

2. Mechanicina przesuwna obudowa hydrau-
liczna wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
kazdy ze stojakéw obudowy jest osadzony
‘w gniezdzie stropnicy za posrednictwem
elementu przedluzajacego oraz ma tylko
jeden zawdér w kréécu (8”), przez ktoéry
doprowadza sie i odprcwadza czynnik hy-
drauliczny za pos$rednictwem rozdzielacza .
hydraulicznego (13, 13’), osadzonego od-
dzielnie na kazdym czlonie (A i B) obudowy.

Bytomskie Zaklady Naprawcze
Przemystu Weglowego

Przedsi'ebiorstwo Paﬁst'wq'we .

Zastepca: mgr inz. Adolf Towpik,
rzecznik patentowy
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